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Fenghua Transmission Technology Co., Ltd. 전문 기어 제조 기업으로 시작했습니다. 기어 연구·설계 분야에서 20년 이상의 경험을 
바탕으로 정밀 감속기, 직접 구동 모터 및 구동 제어 시스템을 통합한 첨단 기술 기업으로 점차 발전해 왔습니다. 혁신을 핵심 가치로 삼아 
글로벌 자동화 산업을 위한 고성능·고신뢰성 전동 및 구동 솔루션을 제공하기 위해 최선을 다하고 있습니다.

정밀 감속기 분야에서: 1. Fenghua Transmission 은 기어 제조 기술 분야에 깊이 관여해 왔습니다. 초기에는 대만 유성 감속기 기술팀과 
협력하여 낮은 백래시(1~3 arcmin), 저소음(60dB), 고효율(>95%)이라는 세 가지 핵심 특성을 갖춘 서보 전용 정밀 유성 감속기 
시리즈를 성공적으로 개발했습니다. 서보 모터 및 스테퍼 모터와 호환이 뛰어나 고토크, 고강성 및 정밀한 포지셔닝을 실현하며, 장비 성능 
최적화를 지원합니다. 또한 독일 및 일본 브랜드와 동등한 성능과 폭넓은 제품 라인업을 보유하고 있습니다. 동시에 90도 정밀 직각 
감속기, RV 사이클로이드 핀휠 감속기(다관절 로봇용), 하모닉 감속기, 정밀 랙 기어 등 다양한 제품을 지속적으로 혁신·확장하여 비표준 
맞춤화를 지원하며 공작기계, 레이저 절단, 3C 자동화, 신에너지 장비, 인쇄 기계 등 고정밀 산업 분야에서 널리 사용되고 있습니다.

직접 구동 모터 및 구동 제어: 감속기와 모터를 통합한 최적의 구조 솔루션을 구현하기 위해 Fenghua Transmission 은 일본 NBK 
주식회사의 기술팀과 협력하여 통합 구동 제어 솔루션을 구축하고 고성능 서보 모터, 스테퍼 모터, 브러시리스 모터 및 구동 컨트롤러를 
개발했습니다. 이 제품은 소형화, 고토크, 고정밀, 저소음이 특징입니다. 독일 및 일본 표준 규격과 호환되며 방폭 및 부식 방지와 같은 
특수운전 조건에 맞게 맞춤 제작이 가능합니다. 첨단 권선 기술과 자기 유도 기술을 통해 성능 및 공간 최적화에서 획기적인 성과를 
거두었으며, 하이엔드 자동화 수요를 충족하기 위해 리니어 모터 모듈과 DD 직접 구동 모터를 출시했습니다.

Fenghua의 제품은 공작기계, 레이저 장비, 신에너지(태양광, 리튬 배터리), 포장 기계, 인쇄 및 코팅, CNC 공작 기계 등 핵심 자동화 
분야에 적용되어 우수한 품질로 Industry 4.0과 로봇 산업 발전에 기여하고 있습니다. 충분한 재고 확보와 신속한 대응을 원칙으로 하며, 
글로벌 서보 모터 제조업체 및 시스템 통합업체와 긴밀히 협력하여 자동화 산업에서 신뢰할 수 있는 파트너가 되는 데 최선을 다하고 
있습니다.

Fenghua Transmission 은 정밀 전동 및 구동 기술의 발전을 지속적으로 촉진하고 글로벌 산업 지능화 업그레이드에 기여할 것입니다!

회사 소개

Fenghua Transmission Technology Co., Ltd. - 정밀 트랜스미션 및 구동 기술을 선도하는 혁신 기업

핵심 경쟁력 및 기술적 강점

기술을 기반으로 혁신을 원동력으로 삼아

생산 현장
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Fenghua Transmission Technology Co., Ltd. 전문 기어 제조 기업으로 시작했습니다. 기어 연구·설계 분야에서 20년 이상의 경험을 
바탕으로 정밀 감속기, 직접 구동 모터 및 구동 제어 시스템을 통합한 첨단 기술 기업으로 점차 발전해 왔습니다. 혁신을 핵심 가치로 삼아 
글로벌 자동화 산업을 위한 고성능·고신뢰성 전동 및 구동 솔루션을 제공하기 위해 최선을 다하고 있습니다.

정밀 감속기 분야에서: 1. Fenghua Transmission 은 기어 제조 기술 분야에 깊이 관여해 왔습니다. 초기에는 대만 유성 감속기 기술팀과 
협력하여 낮은 백래시(1~3 arcmin), 저소음(60dB), 고효율(>95%)이라는 세 가지 핵심 특성을 갖춘 서보 전용 정밀 유성 감속기 
시리즈를 성공적으로 개발했습니다. 서보 모터 및 스테퍼 모터와 호환이 뛰어나 고토크, 고강성 및 정밀한 포지셔닝을 실현하며, 장비 성능 
최적화를 지원합니다. 또한 독일 및 일본 브랜드와 동등한 성능과 폭넓은 제품 라인업을 보유하고 있습니다. 동시에 90도 정밀 직각 
감속기, RV 사이클로이드 핀휠 감속기(다관절 로봇용), 하모닉 감속기, 정밀 랙 기어 등 다양한 제품을 지속적으로 혁신·확장하여 비표준 
맞춤화를 지원하며 공작기계, 레이저 절단, 3C 자동화, 신에너지 장비, 인쇄 기계 등 고정밀 산업 분야에서 널리 사용되고 있습니다.

직접 구동 모터 및 구동 제어: 감속기와 모터를 통합한 최적의 구조 솔루션을 구현하기 위해 Fenghua Transmission 은 일본 NBK 
주식회사의 기술팀과 협력하여 통합 구동 제어 솔루션을 구축하고 고성능 서보 모터, 스테퍼 모터, 브러시리스 모터 및 구동 컨트롤러를 
개발했습니다. 이 제품은 소형화, 고토크, 고정밀, 저소음이 특징입니다. 독일 및 일본 표준 규격과 호환되며 방폭 및 부식 방지와 같은 
특수운전 조건에 맞게 맞춤 제작이 가능합니다. 첨단 권선 기술과 자기 유도 기술을 통해 성능 및 공간 최적화에서 획기적인 성과를 
거두었으며, 하이엔드 자동화 수요를 충족하기 위해 리니어 모터 모듈과 DD 직접 구동 모터를 출시했습니다.

Fenghua의 제품은 공작기계, 레이저 장비, 신에너지(태양광, 리튬 배터리), 포장 기계, 인쇄 및 코팅, CNC 공작 기계 등 핵심 자동화 
분야에 적용되어 우수한 품질로 Industry 4.0과 로봇 산업 발전에 기여하고 있습니다. 충분한 재고 확보와 신속한 대응을 원칙으로 하며, 
글로벌 서보 모터 제조업체 및 시스템 통합업체와 긴밀히 협력하여 자동화 산업에서 신뢰할 수 있는 파트너가 되는 데 최선을 다하고 
있습니다.

Fenghua Transmission 은 정밀 전동 및 구동 기술의 발전을 지속적으로 촉진하고 글로벌 산업 지능화 업그레이드에 기여할 것입니다!

회사 소개

Fenghua Transmission Technology Co., Ltd. - 정밀 트랜스미션 및 구동 기술을 선도하는 혁신 기업

핵심 경쟁력 및 기술적 강점

기술을 기반으로 혁신을 원동력으로 삼아
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제품 적용 산업 트랜스미션 제품 선정을 위한 엔지니어 지원
반도체·액정 제조 장비, 로봇, 공작기계 등 정밀한 모션 제어가 필요한 첨단 분야에서 널리 사용되고 있습니다.

로봇의 보행축(랙 & 피니언)

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

공작기계용 갠트리 로봇 각도(위치) 제어 웨이퍼 핸들링 로봇

스탬핑 장비(리벳팅) 파이프 벤딩 머신 인쇄회로기판(PCB) 검사 장치 회전

2축 제어(XY 워크벤치) 인덱싱 테이블 구동 도포용 롤러 구동 장치 로더용 풀리

축 입력 벨트 구동 액정 유리 기판 핸들링 로봇 인장 시험기 루프 주행 차량

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기 3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기 3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

체인

랙 & 피니언

체인

트랙

휠

기술 엔지니어는 설계 운전 조건에 따라 차트에 부하 파라미터를 제공하며,
선정 엔지니어는 이에 따른 선정 가이드를 제공합니다.

턴테이블 구동 벨트 컨베이어 구동

랙 & 피니언 구동 리프팅 장치 구동

브래킷 구동 볼 스크류 구동 랙 & 피니언 구동

기어 박스

기어 박스

기어 박스
기어 박스 기어 박스

기어 박스

기어 박스
기어 박스

기어 박스

하중 조건

하중 조건

하중 조건

작동 방식

하중 조건

하중 조건

하중 조건

작동 방식 작동 방식

작동 방식

작동 방식작동 방식작동 방식

하중 조건

턴테이블 직경
턴테이블 중량
턴테이블 하중 지지 직경
턴테이블 중량
회전측에서 하중 무게중심까지의 거리

턴테이블 베어링
베어링 마찰 계수

기어박스와의 연결 방식

➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요.

직접 연결 커플링

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
턴테이블 회전 속도

➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요.

➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. ➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요.

➀➁➂➃➄➅➆➇➈의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. ➀➁➂➃➄의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. ➀➁➂➃➄➅➆➇➈➉⑪⑫의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요.

트랜스미션 중량
컨베이어 벨트 중량
컨베이어 볼 직경
컨베이어 볼 중량
컨베이어 경사각
벨트 장력

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
트랜스미션 속도

트랜스미션 중량
메인 랙 중량
소형 피니언 직경
소형 피니언 중량
메인 랙 경사각
마찰 계수
기계 효율

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
작동 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
이동 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
작동 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
트랜스미션 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
작동 회전 속도

가공품 중량
추의 중량
리프팅 장치 스프로킷 PCD
리프팅 장치 스프로킷 중량
리프팅 장치 스프로킷 축 직경

기어박스 측 스프로킷 PCD
리프팅 장치 측 스프로킷 PCD

기어박스와의 연결 방식 직접 연결 스프로킷

브래킷 중량
트랜스미션 중량
브래킷 축 직경
브래킷 축 직경
하중 조건
휠 직경의 마찰 계수

기어박스 측면 풀리/스프로킷 PCD

휠 표면의 풀리/스프로킷
벨트 장력

기어박스와의 연결 방식 직접 연결 스프로킷
트랜스미션 중량
볼 스크류 직경
볼 스크류 진동 플레이트
볼 스크류 길이
볼 스크류 설정 각도

공작물 외경
공작물 중량
회전축 외경
회전축 중량
구동 기어 PCD
구동 기어 중량
구동 기어 톱니 수
피동 기어 PCD
수동 기어 중량
수동 기어 톱니 수
회전축 베어링 PCD
마찰 계수
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제품 적용 산업 트랜스미션 제품 선정을 위한 엔지니어 지원
반도체·액정 제조 장비, 로봇, 공작기계 등 정밀한 모션 제어가 필요한 첨단 분야에서 널리 사용되고 있습니다.

로봇의 보행축(랙 & 피니언)

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

공작기계용 갠트리 로봇 각도(위치) 제어 웨이퍼 핸들링 로봇

스탬핑 장비(리벳팅) 파이프 벤딩 머신 인쇄회로기판(PCB) 검사 장치 회전

2축 제어(XY 워크벤치) 인덱싱 테이블 구동 도포용 롤러 구동 장치 로더용 풀리

축 입력 벨트 구동 액정 유리 기판 핸들링 로봇 인장 시험기 루프 주행 차량

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기 3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기 3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

3F 정밀 감속기

체인

랙 & 피니언

체인

트랙

휠

기술 엔지니어는 설계 운전 조건에 따라 차트에 부하 파라미터를 제공하며,
선정 엔지니어는 이에 따른 선정 가이드를 제공합니다.

턴테이블 구동 벨트 컨베이어 구동

랙 & 피니언 구동 리프팅 장치 구동

브래킷 구동 볼 스크류 구동 랙 & 피니언 구동

기어 박스

기어 박스

기어 박스
기어 박스 기어 박스

기어 박스

기어 박스
기어 박스

기어 박스

하중 조건

하중 조건

하중 조건

작동 방식

하중 조건

하중 조건

하중 조건

작동 방식 작동 방식

작동 방식

작동 방식작동 방식작동 방식

하중 조건

턴테이블 직경
턴테이블 중량
턴테이블 하중 지지 직경
턴테이블 중량
회전측에서 하중 무게중심까지의 거리

턴테이블 베어링
베어링 마찰 계수

기어박스와의 연결 방식

➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요.

직접 연결 커플링

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
턴테이블 회전 속도

➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요.

➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. ➀➁➂➃➄➅➆의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요.

➀➁➂➃➄➅➆➇➈의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. ➀➁➂➃➄의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요. ➀➁➂➃➄➅➆➇➈➉⑪⑫의 해당 값을 입력하세요. a,b,c,d,e의 해당 값을 입력하세요.

트랜스미션 중량
컨베이어 벨트 중량
컨베이어 볼 직경
컨베이어 볼 중량
컨베이어 경사각
벨트 장력

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
트랜스미션 속도

트랜스미션 중량
메인 랙 중량
소형 피니언 직경
소형 피니언 중량
메인 랙 경사각
마찰 계수
기계 효율

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
작동 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
이동 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
작동 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
트랜스미션 속도

가속 시간
정상 작동 시간
감속 시간
정지 시간
작동 회전 속도

가공품 중량
추의 중량
리프팅 장치 스프로킷 PCD
리프팅 장치 스프로킷 중량
리프팅 장치 스프로킷 축 직경

기어박스 측 스프로킷 PCD
리프팅 장치 측 스프로킷 PCD

기어박스와의 연결 방식 직접 연결 스프로킷

브래킷 중량
트랜스미션 중량
브래킷 축 직경
브래킷 축 직경
하중 조건
휠 직경의 마찰 계수

기어박스 측면 풀리/스프로킷 PCD

휠 표면의 풀리/스프로킷
벨트 장력

기어박스와의 연결 방식 직접 연결 스프로킷
트랜스미션 중량
볼 스크류 직경
볼 스크류 진동 플레이트
볼 스크류 길이
볼 스크류 설정 각도

공작물 외경
공작물 중량
회전축 외경
회전축 중량
구동 기어 PCD
구동 기어 중량
구동 기어 톱니 수
피동 기어 PCD
수동 기어 중량
수동 기어 톱니 수
회전축 베어링 PCD
마찰 계수
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감속기 종합 카탈로그

유성 감속기 시리즈 및 로터리 테이블 시리즈 서보 감속기 시리즈

고정밀 유성 기어박스

고정밀 직각 유성 기어박스

고정밀 유성 기어박스

고정밀 직각 유성 기어박스

고정밀 플랜지 출력 유성 기어박스

고정밀 플랜지 출력 직각 유성 기어박스

유럽형 고정밀 고토크 유성 기어박스

유럽형 고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

고정밀 고토크 유성 기어박스

고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

정밀 유성 기어박스

VRB 시리즈

EVB 시리즈

VRL 시리즈

EVL 시리즈

VRT 시리즈

EVT 시리즈

VRS 시리즈

EVS 시리즈

FB 시리즈

FBR 시리즈

FE 시리즈

FER 시리즈

PLF 시리즈

PFR 시리즈

PLE 시리즈

PER 시리즈

정밀 유성 기어박스

정밀 직각 유성 기어박스

정밀 유성 기어박스

정밀 직각 유성 기어박스

표준형 유성 기어박스

표준형 직각 유성 기어박스

표준형 유성 기어박스

표준형 직각 유성 기어박스

PAB 시리즈

PAR 시리즈

VRSF 시리즈

정밀 경하중 중공 로터리 테이블

정밀 중하중 중공 로터리 테이블

정밀 하이보 톱니 중공 로터리 플랫폼

AGV 서보 휠 모듈 시리즈
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38-41
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감속기 종합 카탈로그

유성 감속기 시리즈 및 로터리 테이블 시리즈 서보 감속기 시리즈

고정밀 유성 기어박스

고정밀 직각 유성 기어박스

고정밀 유성 기어박스

고정밀 직각 유성 기어박스

고정밀 플랜지 출력 유성 기어박스

고정밀 플랜지 출력 직각 유성 기어박스

유럽형 고정밀 고토크 유성 기어박스

유럽형 고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

고정밀 고토크 유성 기어박스

고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

정밀 유성 기어박스

VRB 시리즈

EVB 시리즈

VRL 시리즈

EVL 시리즈

VRT 시리즈

EVT 시리즈

VRS 시리즈

EVS 시리즈

FB 시리즈

FBR 시리즈

FE 시리즈

FER 시리즈

PLF 시리즈

PFR 시리즈

PLE 시리즈

PER 시리즈

정밀 유성 기어박스

정밀 직각 유성 기어박스

정밀 유성 기어박스

정밀 직각 유성 기어박스

표준형 유성 기어박스

표준형 직각 유성 기어박스

표준형 유성 기어박스

표준형 직각 유성 기어박스

PAB 시리즈

PAR 시리즈

VRSF 시리즈

정밀 경하중 중공 로터리 테이블

정밀 중하중 중공 로터리 테이블

정밀 하이보 톱니 중공 로터리 플랫폼

AGV 서보 휠 모듈 시리즈
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58-61

62-65

66-69

70-73

74-77

78-81

82-85

86-89

91-116

117-128

129-134

136-146





(주) 정우코퍼레이션

스테퍼/서보 모터용

유성 기어박스
대만의 우수한 기술력/정밀 전동 솔루션 전문 기업
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스테퍼/서보 모터용

대만의 우수한 기술력/정밀 전동 솔루션 전문 기업

유성 기어박스

제품 기술

3F 시리즈 유성 기어박스는 내부 나선형 기어 구조에 적용된 두 가지 다국적 특허 윤활 구조로 최고의 출력 효율을 보장합니다.
특허 1: 유성 기어 구동 시 발생하는 축방향 추력을 감소시킵니다.
특허 2: 윤활 성능을 향상시키고 마찰 저항 및 소음을 감소시킵니다.

ANSYS 기술을 사용하여 기어 강도에 대한 유한 요소 해석을 

수행합니다. 기어 맞물림 시 발생하는 충격과 소음을 줄이고 기어 

시스템의 수명을 연장하기 위해 톱니 표면의 치형 및 리드 트리밍을 

적용합니다.

출력 유성 캐리어는 일체형(이중 지지) 구조 설계를 채택합니다.

전·후면 베어링의 넓은 지지 간격을 하우징 내부에 분산 배치하여 

안정적인 일체형 구조를 형성하고, 높은 비틀림 강성과 정밀도를 

보장합니다.

내치차(Tooth ring)와 출력 쉘의 일체형 설계를 채택하고 열간 

단조로 높은 재료 밀도를 얻기 위해 고품질 강철을 사용합니다.

일체형 설계는 모든 기하학적 치수를 단일 공정으로 완성할 수 있어, 

다른 삽입식 및 클램핑 구조에 비해 더 높은 정밀도와 강도를 

제공합니다.

입력 축과 고정 장치는 일체형으로 설계되었습니다. 두 개의 볼트는 

동적 균형을 달성하기 위해 대칭 배치되어 있습니다. 동시에 이중 

볼트의 강력한 체결을 통해 모터 축 전동부 미끄러짐을 효과적으로 

방지하고, 고정밀 제로 백래시 동력 전달을 구현합니다.

최고의 내마모성과 충격 인성을 확보하기 위해 기어 소재로 

탄소 질화 열처리된 고품질 합금강을 채택합니다.

PAB 시리즈
PAB 시리즈 적용 예시
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감속기 선정 기준표
서보 모터 출력 전력에 따른 감속기 선정

용량 모델

비고: “    ” 표시는 사용 가능한 감속비를 의미합니다.

참고 1: 상기 표에는 3단 감속비가 제공되지 않습니다. 필요한 경우 당사 영업 담당자에게 문의해 주십시오.

참고 2: 관성이 클 경우 한 단계 상위의 감속기를 선택하여 사용하십시오.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

    일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

감속기 모델 선정

VRB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1-단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2-단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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감속기 선정 기준표
서보 모터 출력 전력에 따른 감속기 선정

용량 모델

비고: “    ” 표시는 사용 가능한 감속비를 의미합니다.

참고 1: 상기 표에는 3단 감속비가 제공되지 않습니다. 필요한 경우 당사 영업 담당자에게 문의해 주십시오.

참고 2: 관성이 클 경우 한 단계 상위의 감속기를 선택하여 사용하십시오.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

감속기 모델 선정

VRB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1-단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2-단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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VRB 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

정밀 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활
보호 등급

장착 위치

회전 관성

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%이며, 연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.

모델: VRB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.
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VRB 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

정밀 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활
보호 등급

장착 위치

회전 관성

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%이며, 연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.

모델: VRB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.
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모델: VRB
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60
            70, 80, 90, 100

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

    일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

감속기 모델 선정

EVB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 14, 16, 20
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100, 120, 140, 160
        180, 200

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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모델: VRB
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60
            70, 80, 90, 100

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

감속기 모델 선정

EVB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 14, 16, 20
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100, 120, 140, 160
        180, 200

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

관성 모멘트

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.

모델: VRB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 14, 16, 20

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.
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감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

관성 모멘트

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.

모델: EVB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 14, 16, 20

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.
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모델: EVB
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 80
             100, 120, 140, 160, 180, 200

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

감속기 모델 선정

VRL 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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모델: EVB
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 80
             100, 120, 140, 160, 180, 200

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

감속기 모델 선정

VRL 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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모델: VRL
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

치수:

입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

VRL 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

정밀 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

관성 모멘트

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%이며, 연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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모델: VRL
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

치수:

입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

VRL 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

정밀 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

관성 모멘트

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%이며, 연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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모델: VRL
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50
            60, 70, 80, 90, 100

치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

감속기 모델 선정

EVL 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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모델: VRL
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50
            60, 70, 80, 90, 100

치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

감속기 모델 선정

EVL 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50, 60, 70, 80, 90, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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모델: EVL
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

치수:

입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

EVL 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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모델: EVL
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

치수:

입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

EVL 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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모델: EVL
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50
             60, 70, 80, 90, 100

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

고정밀 플랜지 출력 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

감속기 모델 선정

VRT 타입
모터

감속기 모델 출력 플랜지 모드
S1: 표준 플랜지 면 출력

S2: 비표준 플랜지 면 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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모델: EVL
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50
             60, 70, 80, 90, 100

참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

고정밀 플랜지 출력 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

감속기 모델 선정

VRT 타입
모터

감속기 모델 출력 플랜지 모드
S1: 표준 플랜지 면 출력

S2: 비표준 플랜지 면 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

서보 모터

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력

단위: mm
크기

모델: VRT
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

VRT 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 감속비(i=Nin/Nout)     2. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.
3. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다. *연속 작동 시 사용 수명은 15,000 hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력

단위: mm
크기

모델: VRT
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

VRT 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 감속비(i=Nin/Nout)     2. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.
3. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다. *연속 작동 시 사용 수명은 15,000 hrs입니다.

30



참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력

단위: mm

크기

모델: VRT
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

모델: VRT
출력 치수:

VRT047
출력

VRT064
출력

VRT090
출력

VRT110
출력

VRT255
출력

VRT140
출력

VRT200
출력
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력

단위: mm

크기

모델: VRT
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

모델: VRT
출력 치수:

VRT047
출력

VRT064
출력

VRT090
출력

VRT110
출력

VRT255
출력

VRT140
출력

VRT200
출력

32



고정밀 플랜지 출력 직각 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

EVT 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 감속비(i=Nin/Nout)     2. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.
3. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다. *연속 작동 시 사용 수명은 15,000 hrs입니다.

감속기 모델 선정

EVT 타입
모터

감속기 모델 출력 플랜지 모드

S1: 표준 플랜지 면 출력
S2: 비표준 플랜지 면 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
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고정밀 플랜지 출력 직각 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

EVT 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 감속비(i=Nin/Nout)     2. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.
3. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다. *연속 작동 시 사용 수명은 15,000 hrs입니다.

감속기 모델 선정

EVT 타입
모터

감속기 모델 출력 플랜지 모드

S1: 표준 플랜지 면 출력
S2: 비표준 플랜지 면 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
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치수:

입력

단위: mm
크기

치수:

입력

단위: mm
크기

모델: EVT
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

모델: EVT
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100
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치수:

입력

단위: mm
크기

치수:

입력

단위: mm
크기

모델: EVT
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

모델: EVT
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100
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유럽형 고정밀 고토크 유성 기어박스

1. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 고하중 용량

메인 출력 축은 원뿔 롤러 베어링을 채택하여 반경 방향 및 축방향 

하중을 더 크게 증가시킵니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

모델: EVT
출력 치수:

EVT047
출력

EVT064
출력

EVT090
출력

EVT110
출력

EVT255
출력

EVT140
출력

EVT200
출력

감속기 모델 선정

VRS 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
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유럽형 고정밀 고토크 유성 기어박스

1. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 고하중 용량

메인 출력 축은 테이퍼 롤러 베어링을 채택하여 반경 방향 및 축방향

하중을 더 크게 증가시킵니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

모델: EVT
출력 치수:

EVT047
출력

EVT064
출력

EVT090
출력

EVT110
출력

EVT255
출력

EVT140
출력

EVT200
출력

감속기 모델 선정

VRS 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRS
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

VRS 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비 (i-Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRS
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

VRS 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비 (i-Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRS
2단
감속비: 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40
            50, 70, 100

유럽형 고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

1. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 고하중 용량

메인 출력 축은 원뿔 롤러 베어링을 채택하여 반경 방향 및 축방향 

하중을 더 크게 증가시킵니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

EVS 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 18, 20
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 60, 70, 80
        90, 100, 120, 140, 160, 180, 200
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRS
2단
감속비: 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40
            50, 70, 100

유럽형 고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

1. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 고하중 용량

메인 출력 축은 테이퍼 롤러 베어링을 채택하여 반경 방향 및 축방향

하중을 더 크게 증가시킵니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

EVS 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 18, 20
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 60, 70, 80
        90, 100, 120, 140, 160, 180, 200
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: EVS
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 18, 20

EVS 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: EVS
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 12, 14, 16, 18, 20

EVS 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: EVS
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 60, 70, 80, 90
            100, 120, 140, 160, 180, 200

고정밀 고토크 유성 기어박스

유성 월 프레임과 출력 축의 일체형 구조는 최대 비틀림 강성과 

안정성을 보장합니다.

기어박스의 표면은 무전해 니켈 도금, 플레이트는 청색 아노다이징 

처리를 적용하여 환경 내구성과 내식성을 향상시킵니다.

가장 낮은 백래시

고효율 95%

영구 윤활

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PAB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
        40, 50, 70, 80, 100
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: EVS
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 60, 70, 80, 90
            100, 120, 140, 160, 180, 200

고정밀 고토크 유성 기어박스

1. 저소음 작동
헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현함

2. 고정밀
백래시는 최대  1 arcmin 미만 위치 결정 옵션 선택 가능합니다.

3. 고강성 및 고토크
일체형 니들 롤러 베어링을 사용하면 강성과 토크가 크게 향상됩
니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식
전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지
분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과
적으로 방지합니다.

6. 편리한 유지보수
제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더
욱 편리합니다.

7. 내구성과 내식성 향상
기어박스의 표면은 무전해 니켈 도금, 플레이트는 아노다이징 처
리 적용하여 내구성과 내식성을 향상시킵니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PAB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
        40, 50, 70, 80, 100
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PAB 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PAB 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

마이크로 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAB
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50
            70, 80, 100

고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절 

형태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 니들 롤러 베어링을 사용하면 강성과 토크가 크게 향상됩니다.

3.커넥터 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4.그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5.편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PAR 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70
        80, 100, 120, 140, 160, 180, 200
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAB
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50
            70, 80, 100

고정밀 고토크 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약
직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절
형태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 저소음 작동
헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현함

3. 고정밀
백래시는 최대 1 arcmin 미만 위치 결정 옵션 선택 가능합니다.

4. 고강성 및 고토크
일체형 니들 롤러 베어링을 사용하면 강성과 토크가 크게 향상됩니다.

5. 플랜지 및 축 슬리브 방식
전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

6. 그리스 누출 방지
분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으
로방지합니다.

7. 편리한 유지보수
제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리
합니다.

8. 내구성과 내식성 향상
기어박스의 표면은 무전해 니켈 도금, 플레이트는 아노다이징 처리 적
용 하여 내구성과 내식성을 향상시킵니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PAR 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70
        80, 100, 120, 140, 160, 180, 200
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAR
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 14, 16, 20

PAR 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAR
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 14, 16, 20

PAR 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

(합성 그리스)

(모든 방향)

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P0

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성
최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAR
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 80
            100, 120, 140, 160, 180, 200

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

VRSF 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 7, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 100
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PAR
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 80
            100, 120, 140, 160, 180, 200

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

VRSF 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 7, 10
2단: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 100
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRSF
1단
감속비: 3, 4, 5, 7, 10

VRSF 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스
모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.
3. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다. 연속 작동 시 사용 수명은 15,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRSF
1단
감속비: 3, 4, 5, 7, 10

VRSF 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스
모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도
윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.
3. 출력 속도가 100rpm일 때 관성이 출력축 중심 위치에 작용합니다. 연속 작동 시 사용 수명은 15,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRSF
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 100

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:

입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2

크기

모델: VRSF
2단
감속비: 15, 20, 25, 30, 35, 40, 50, 70, 100

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FB 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FB 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FB
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FB 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FB
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50
            70, 80, 100

정밀 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절 

형태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3.커넥터 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4.그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5.편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FBR 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FB
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50
            70, 80, 100

정밀 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절형

태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으

로방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FBR 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈
S1: 솔리드 출력축(키홈 없음)

S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FBR
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FBR 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B=60%     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.

62 63



치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FBR
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FBR 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B=60%     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FBR
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50
            70, 80, 100

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FE 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FBR
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50
            70, 80, 100

정밀 유성 기어박스

1. 저소음 작동

헬리컬 기어를 적용하여 부드럽고 저소음 작동을 구현합니다.

2. 고정밀

백래시는 3 arcmin 미만이며 위치 결정이 정확합니다.

3. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

4. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

5. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

6. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FE 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FE
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FE 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B=60%     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FE
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FE 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B=60%     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FE
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

정밀 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절 

형태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3.커넥터 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4.그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5.편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FER 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FE
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

정밀 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절형

태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으

로방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

FER 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FER
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FER 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm
출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FER
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

FER 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FER
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 유성 기어박스

1. 저소음 작동

평기어는 매끄럽고 조용한 작동을 위해 사용됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PLF 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: FER
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 유성 기어박스

1. 저소음 작동

평기어는 매끄럽고 조용한 작동을 위해 사용됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PLF 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLF
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PLF 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLF
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PLF 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLF
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절 

형태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3.커넥터 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4.그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5.편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PFR 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLF
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절형

태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으

로방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PFR 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PFR
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PFR 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B=60%     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PFR
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PFR 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급
장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B=60%     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PFR
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 유성 기어박스

1. 저소음 작동

평기어는 매끄럽고 조용한 작동을 위해 사용됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 커넥터 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PLE 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PFR
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 유성 기어박스

1. 저소음 작동

평기어는 매끄럽고 조용한 작동을 위해 사용됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로

방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PLE 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLE
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PLE 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLE
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PLE 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 감속비(i=Nin/Nout)     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. *연속 작동 시 사용 수명은 10,000hrs입니다.
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참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLE
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절 

형태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3.커넥터 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4.그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으로 

방지합니다.

5.편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱 

편리합니다.

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PER 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000

84 85



참고 1: 괄호() 안쪽은 선택 사양 범위이며, 괄호() 바깥쪽은 표준 사양입니다.
참고 2: 감속기 출력 축의 치수와 길이는 고객 요구에 따라 맞춤 제작이 가능합니다.
참고 3: 입력 치수는 각 브랜드의 서보 모터 또는 스테퍼 모터에 따라 변경될 수 있습니다.

치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PLE
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

표준형 직각 유성 기어박스

1. 공간 절약

직각 감속기는 스파이럴 베벨 기어를 사용합니다. 모터를 90도 굴절형

태로 설치할 수 있어 설치 공간이 절약됩니다.

2. 고강성 및 고토크

일체형 볼 베어링을 사용하여 강성과 토크가 크게 향상되었습니다.

3. 플랜지 및 축 슬리브 방식

전 세계 다양한 규격의 모터에 장착할 수 있습니다.

4. 그리스 누출 방지

분리되기 어려운 고점도 그리스를 사용하여 그리스 누출을 효과적으

로방지합니다.

5. 편리한 유지보수

제품 수명 기간 동안 그리스를 교체할 필요가 없으며 설치가 더욱편리

합니다. 

서보 모터

기어박스에 매칭되는 모터는 다음 치수로 확인해야 합니다:

명명 체계:

유형 모델 감속비 출력축
키홈

백래시 등급 모터 번호

감속기 모델 선정

PER 타입
모터

감속기 모델 출력축 키홈

S1: 솔리드 출력 축 키홈 없음
S2: 표준(키홈)
S3: 중공축 출력

모터 모델

백래시 등급감속비

모터 제조사 및 모델

P0: 고정밀 백래시
P1: 정밀 백래시
P2: 표준 백래시

1단: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10
2단: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35, 40, 50, 70, 80, 100
3단: 60, 64, 72, 80, 90, 100, 120, 144, 150, 160, 180, 200
        240, 258, 288, 320, 384, 512, 600, 800, 1000
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PER
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PER 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PER
1단
감속비: 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10

PER 감속기 사양
사양

정격 출력 토크 / T2N

최대 출력 토크/T2NOT1 정격 출력 토크의 3배

합성 그리스

모든 방향

정격 입력 속도 / N1N

최대 입력 속도 / N1B

정밀 백래시 P1

표준 백래시 P2

비틀림 강성

최대 반경 방향 하중 / F2rB²

최대 축방향 하중 / F2a1B2

사용 수명

효율/η

중량

작동 온도

윤활

보호 등급

장착 위치

소음 수준 (n1=3000rpm, 무부하)

단위 단수 감속비

관성 모멘트

감속기 회전 관성
사양 단위 단수 감속비

1. 최대 가속 토크 T2B는 T2NOT의 60%입니다.     2. 출력 회전수 100rpm, 출력축 중심 위치에 작용합니다.
3. 상기 표에는 3단 고감속비가 포함되어 있지 않습니다. 축 연장 및 확장 설계가 제공됩니다. 필요 시 영업 담당자에게 문의하십시오.
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PER
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

설치

모터 장착 절차

모터 축의 방청제 및 오일을 닦아내십시오. 플러그를 제거하십시오.

캡 나사가 보일 때까지 입력 축을 돌리십시오. 캡 
나사가 풀려있는지 확인하십시오.

부싱이 부착된 경우, 아래 도면과 같이 감속기에 
고정하십시오. 

모터 장착부가 위를 향하도록 감속기를 평평한 면에 
수직으로 놓으십시오. 모터 축을 입력 축에 조심스럽게 
삽입하십시오. (원활하게 삽입되어야 합니다.) 모터 
플랜지가 감속기의 플랜지에 완벽하게 맞는지 
확인하십시오. 모터 장착 볼트를 규정 토크로 
조이십시오. (표1 참조)

토크 렌치로 입력축 클램핑 볼트를 규정 토크로 
조이십시오. (표1 참조)

플러그를 다시 설치하십시오. 절차가 완료되었습니다.

표 1

볼트 크기 고정 볼트 클램핑 볼트 조임 토크볼트 크기

표 2

*권장 볼트: 강도 12.9
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치수:
입력 출력

단위: mm출력 축 타입 S1 출력 축 타입 S2 출력 홀 타입 S3

크기

모델: PER
2단
감속비: 12, 15, 16, 20, 25, 28, 30, 35
            40, 50, 70, 80, 100

설치

모터 장착 절차

모터 축의 방청제 및 오일을 닦아내십시오. 플러그를 제거하십시오.

캡 나사가 보일 때까지 입력 축을 돌리십시오. 캡 
나사가 풀려있는지 확인하십시오.

부싱이 부착된 경우, 아래 도면과 같이 감속기에 
고정하십시오. 

모터 장착부가 위를 향하도록 감속기를 평평한 면에 
수직으로 놓으십시오. 모터 축을 입력 축에 조심스럽게 
삽입하십시오. (원활하게 삽입되어야 합니다.) 모터 
플랜지가 감속기의 플랜지에 완벽하게 맞는지 
확인하십시오. 모터 장착 볼트를 규정 토크로 
조이십시오. (표1 참조)

토크 렌치로 입력축 클램핑 볼트를 규정 토크로 
조이십시오. (표1 참조)

플러그를 다시 설치하십시오. 절차가 완료되었습니다.

표 1

볼트 크기 고정 볼트 클램핑 볼트 조임 토크볼트 크기

표 2

*권장 볼트: 강도 12.9
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정밀 중공 로터리 액추에이터

직접 연결
신뢰성을 향상시키는 단순한 설계

대구경 중공 로터리 전달 장치
간단한 배선 및 배관

원점 복귀의 용이성
원점 센서 키트를 사용하여

원점 복귀 가능
(액세서리 선택 및 구매)

높은 위치 결정 정밀도
반복 위치 결정 정밀도

+ 15sec 로스트 모션 2mins
각도 전달 오차 4mins

단시간 위치 결정
관성 하중의 위치 결정을

단시간에 구현할 수 있습니다

역방향 설치

수직 설치

수평 설치

모터 + 기구 부품
(별도 설계 및 조달)

DGII 시리즈
(통합형 제품)

중공 로터리 전달 장치
● 직접 연결 구조 → 단순한 설계로 신뢰성 향상 ● 단순한 원점 복귀 →

     설계 및 부품 조달에 필요한 시간과 노동력을 절감합니다.
중공 출력 플랫폼은 작업 테이블 및 장비의 기계 암을 직접 설치할 
수 있습니다. 일반 장비가 벨트 풀리 등 부품을 통해 위치 결정 및 
구동될 경우, 전달 메커니즘의 정밀도와 전달 효율성이 저하되거나 
메커니즘 부품에 대한 유지보수가 필요해집니다.
DG 시리즈는 중간 부품을 거치지 않는 구조로 직접 설치가 
가능하며, 제품 자체의 정밀도를 유지하면서도 무보수 운용이 
가능합니다.

● 대구경 중공 로터리 플랫폼 → 간단한 배선 및 배관

종동 기어의 직경을 확대하기 위해 1단 감속 기어 메커니즘을 
적용함으로써 대구경 중공 홀(관통 구조) 설계를 구현하였습니다. 
복잡한 배선 및 배관 적용 등에 적합하여 장비 설계를 더욱 간결하게 
만듭니다.

원점 복귀 작업의 단순화를 위해, 회사는 고객을 위한 오리지널 센서 
키트도 준비합니다(액세서리 선택 및 구매).
이 키트에는 원점을 표시하는 데 필요한 모든 부품이 포함되어 
있습니다. 사용자의 설계, 생산 및 부품 구매를 위한 센서 설치 
시간과 노력을 절약할 수 있습니다.

(DG130R 센서, 차광판 설치 예시)

● 높은 위치 결정 정밀도 →
     반복 위치 결정 정밀도 + 15sec 로스트 모션 2mins
메커니즘 부분은 기어박스가 마이크로 정밀 기어를 채택하기 
때문에 백래시가 없으며 자체 조정 메커니즘을 통해 백래시를 제거 
할 수 있습니다. 단방향 반복 위치 결정 정밀도는 15sec이며, 
양방향 위치 결정 시 로스트 모션은 2mins로, 고정밀 위치 결정을 
구현할 수 있습니다.

센서 설치 차광판 설치

크기(mm) 중공 직경

예: DG130R의 적용

표준형
로터리 플랫폼 축 간격 조정 나사

임의의 지점

반복 위치 결정
정밀도 ± 15sec

구조 도면

깊은 홈 볼 베어링

고강성형
(DG85R, DG130R)

로터리 플랫폼

크로스 롤러 베어링
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정밀 중공 로터리 액추에이터

직접 연결
신뢰성을 향상시키는 단순한 설계

대구경 중공 로터리 전달 장치
간단한 배선 및 배관

원점 복귀의 용이성
원점 센서 키트를 사용하여

원점 복귀 가능
(액세서리 선택 및 구매)

높은 위치 결정 정밀도
반복 위치 결정 정밀도

+ 15sec 로스트 모션 2mins
각도 전달 오차 4mins

단시간 위치 결정
관성 하중의 위치 결정을

단시간에 구현할 수 있습니다

역방향 설치

수직 설치

수평 설치

모터 + 기구 부품
(별도 설계 및 조달)

DGII 시리즈
(통합형 제품)

중공 로터리 전달 장치
● 직접 연결 구조 → 단순한 설계로 신뢰성 향상 ● 단순한 원점 복귀 →

     설계 및 부품 조달에 필요한 시간과 노동력을 절감합니다.
중공 출력 플랫폼은 작업 테이블 및 장비의 기계 암을 직접 설치할 
수 있습니다. 일반 장비가 벨트 풀리 등 부품을 통해 위치 결정 및 
구동될 경우, 전달 메커니즘의 정밀도와 전달 효율성이 저하되거나 
메커니즘 부품에 대한 유지보수가 필요해집니다.
DG 시리즈는 중간 부품을 거치지 않는 구조로 직접 설치가 
가능하며, 제품 자체의 정밀도를 유지하면서도 무보수 운용이 
가능합니다.

● 대구경 중공 로터리 플랫폼 → 간단한 배선 및 배관

종동 기어의 직경을 확대하기 위해 1단 감속 기어 메커니즘을 
적용함으로써 대구경 중공 홀(관통 구조) 설계를 구현하였습니다. 
복잡한 배선 및 배관 적용 등에 적합하여 장비 설계를 더욱 간결하게 
만듭니다.

원점 복귀 작업의 단순화를 위해, 회사는 고객을 위한 오리지널 센서 
키트도 준비합니다(액세서리 선택 및 구매).
이 키트에는 원점을 표시하는 데 필요한 모든 부품이 포함되어 
있습니다. 사용자의 설계, 생산 및 부품 구매를 위한 센서 설치 
시간과 노력을 절약할 수 있습니다.

(DG130R 센서, 차광판 설치 예시)

● 높은 위치 결정 정밀도 →
     반복 위치 결정 정밀도 + 15sec 로스트 모션 2mins
메커니즘 부분은 기어박스가 마이크로 정밀 기어를 채택하기 
때문에 백래시가 없으며 자체 조정 메커니즘을 통해 백래시를 제거 
할 수 있습니다. 단방향 반복 위치 결정 정밀도는 15sec이며, 
양방향 위치 결정 시 로스트 모션은 2mins로, 고정밀 위치 결정을 
구현할 수 있습니다.

센서 설치 차광판 설치

크기(mm) 중공 직경

예: DG130R의 적용

표준형
로터리 플랫폼 축 간격 조정 나사

임의의 지점

반복 위치 결정
정밀도 ± 15sec

구조 도면

깊은 홈 볼 베어링

고강성형
(DG85R, DG130R)

로터리 플랫폼

크로스 롤러 베어링
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주문 모델 표시

사양

중공 회전 시리즈

제품 모델

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

단위

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

스테퍼

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

(스테퍼 모터 42H5K-2A 내장)

회전부

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

(직각 조향 1:15)

단위: mm

홀 직경 Ø28

51
(모

터
 크

기
)

회전부 싱킹 헤드 홀

홀 직경 Ø28

H 방향 반전 홀과 동일

홀 직경 Ø28

모터 플랜지 Ø30
입력축 직경 Ø8

모터 장착 홀
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주문 모델 표시

사양

중공 회전 시리즈

제품 모델

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

단위

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

스테퍼

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

(스테퍼 모터 42H5K-2A 내장)

회전부

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

(직각 조향 1:15)

단위: mm

홀 직경 Ø28

51
(모

터
 크

기
)

회전부 싱킹 헤드 홀

홀 직경 Ø28

H 방향 반전 홀과 동일

홀 직경 Ø28

모터 플랜지 Ø30
입력축 직경 Ø8

모터 장착 홀
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
제품 모델 단위

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

단위: mm

(스테퍼 모터 57H5K-2A 내장)

(200W 서보 모터 내장)

(직각 조향형 20:30)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

모터 리드선

홀 직경 Φ33

52
(모

터
 크

기
)

홀 직경 Φ33

76
(모

터
 크

기
)

모터 리드선

인코더 리드선

회전부

회전부

싱킹 헤드 홀

H 방향 반전 홀과 동일

4-
M

5,
 깊

이
 10

, 균
등

 배
치
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
제품 모델 단위

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

단위: mm

(스테퍼 모터 57H5K-2A 내장)

(200W 서보 모터 내장)

(직각 조향형 20:30)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

모터 리드선

홀 직경 Φ33

52
(모

터
 크

기
)

홀 직경 Φ33

76
(모

터
 크

기
)

모터 리드선

인코더 리드선

회전부

회전부

싱킹 헤드 홀

H 방향 반전 홀과 동일

4-
M

5,
 깊

이
 10

, 균
등

 배
치
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
제품 모델 단위

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

단위: mm

(스테퍼 모터 57H5K-2A 내장)

(400W 서보 모터 내장)

(직각 조향형 20:30)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

4-M5, 깊이 10, 균등 배치

홀 직경 Ø62

H 방향 반전 홀과 동일

회전부

홀 직경 Ø62

싱킹 헤드 홀 Φ9x10

홀 직경 Ø62
모터 리드선

인코더 리드선

회전부

모터 리드선

회전부 홀 직경 Ø62

10
5.

5(
모

터
 크

기
)
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
제품 모델 단위

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

단위: mm

(스테퍼 모터 57H5K-2A 내장)

(400W 서보 모터 내장)

(직각 조향형 20:30)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

4-M5, 깊이 10, 균등 배치

홀 직경 Ø62

H 방향 반전 홀과 동일

회전부

홀 직경 Ø62

싱킹 헤드 홀 Φ9x10

홀 직경 Ø62
모터 리드선

인코더 리드선

회전부

모터 리드선

회전부 홀 직경 Ø62

10
5.

5(
모

터
 크

기
)
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
제품 모델 단위

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

단위: mm

(스테퍼 모터 65H5K-2A 내장)

(750W 서보 모터 내장)

(직각 조향형 20:30)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

홀 직경 Ø100

스테퍼
모터

홀 직경 Ø100

홀 직경 Ø100

홀 직경 Ø100

입력측

입력 축 Ø19

모터 캡 Ø70

서보 모터
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
ZR: 직각 기어박스 추가형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
제품 모델 단위

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

* 상기 기술 파라미터는 참고용이며, 실제 사양 및 치수는 고객이 제공한 데이터에 따라 결정됩니다.

감속비

적용 서보 모터

베어링 구조

허용 토크

관성 모멘트

허용 판재 출력 속도

허용 관성 모멘트 하중

허용 축방향 하중

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

회전 플랫폼 표면 편차(평면 바운스)

회전 플랫폼 동심도

회전 플랫폼 평행도

정밀도 수명

보호 등급

질량

치수
(연결 시트가 있는 자체 조립식 모터)

단위: mm

(스테퍼 모터 65H5K-2A 내장)

(750W 서보 모터 내장)

(직각 조향형 20:30)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

홀 직경 Ø100

스테퍼
모터

홀 직경 Ø100

홀 직경 Ø100

홀 직경 Ø100

입력측

입력 축 Ø19

모터 캡 Ø70

서보 모터
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양 적용 사례 기술 데이터
모터 모델 110 스테핑 모터 1500W AC 서보 모터 설명 DN115 직결형 유성 감속기

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

≤200r/min (간헐 작동) ≤200r/min (간헐 작동)

20000h (간헐 작동) 20000h (간헐 작동)

* 이 카탈로그에 표시된 모든 사양, 치수 및 설계 특성은 예고 없이 변경될 수 있습니다.

회전 테이블의 베어링
감속비
정격 출력 토크
허용 디스크 속도
최대 부하 관성
최대 축방향 하중
위치 결정 정밀도
반복 정밀도
회전 테이블의 평행도
회전 테이블의 동심도
수명
보호 등급
중량

치수
(스테퍼 모터 110H5K-2A 내장)

단위: mm

(서보 모터 내장)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

정격 출력 토크 T2N³

비상 정지 토크 T2N³
정격 입력 속도
최대 입력 속도

백래시
비틀림 강성

최대 반경 방향 하중4
최대 축방향 하중4

사용 수명
효율

작동 온도
보호 등급

윤활
소음

정격 출력 토크의 2.5배

20000(연속 작동 시 사용 수명 50% 감소)

합성 윤활 그리스

입력 축 Ø19

중공 홀 Ø150

입력 축 Ø24

중공 홀 Ø150

입력 축 Ø24

중
공

 홀
 Ø

15
0

모터 캡 Ø85

모터 캡 Ø110

모터 캡 Ø110
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양 적용 사례 기술 데이터
모터 모델 110 스테핑 모터 1500W AC 서보 모터 설명 DN115 직결형 유성 감속기

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

≤200r/min (간헐 작동) ≤200r/min (간헐 작동)

20000h (간헐 작동) 20000h (간헐 작동)

* 이 카탈로그에 표시된 모든 사양, 치수 및 설계 특성은 예고 없이 변경될 수 있습니다.

회전 테이블의 베어링
감속비
정격 출력 토크
허용 디스크 속도
최대 부하 관성
최대 축방향 하중
위치 결정 정밀도
반복 정밀도
회전 테이블의 평행도
회전 테이블의 동심도
수명
보호 등급
중량

치수
(스테퍼 모터 110H5K-2A 내장)

단위: mm

(서보 모터 내장)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

정격 출력 토크 T2N³

비상 정지 토크 T2N³
정격 입력 속도
최대 입력 속도

백래시
비틀림 강성

최대 반경 방향 하중4
최대 축방향 하중4

사용 수명
효율

작동 온도
보호 등급

윤활
소음

정격 출력 토크의 2.5배

20000(연속 작동 시 사용 수명 50% 감소)

합성 윤활 그리스

입력 축 Ø19

중공 홀 Ø150

입력 축 Ø24

중공 홀 Ø150

입력 축 Ø24

중
공

 홀
 Ø

15
0

모터 캡 Ø85

모터 캡 Ø110

모터 캡 Ø110
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
S: 서보 모터 일체형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
모터 모델 1500W AC 서보 모터

크로스 롤러 베어링

≤200r/min (간헐 작동)

20000h (간헐 작동)

* 본 카탈로그에 표시된 모든 사양, 치수 및 설계 특성은 예고 없이 변경될 수 있습니다.

회전 테이블의 베어링
감속비
정격 출력 토크
허용 디스크 속도
최대 부하 관성
최대 축방향 하중
위치 결정 정밀도
반복 정밀도
회전 테이블의 평행도
회전 테이블의 동심도
수명
보호 등급
중량

치수
(1500W  서보 모터 내장)

단위: mm

(1500W  서보 모터 내장)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

적용 사례 기술 데이터
설명 DN115 직결형 유성 감속기

정격 출력 토크 T2N³

비상 정지 토크 T2N³
정격 입력 속도
최대 입력 속도

백래시
비틀림 강성

최대 반경 방향 하중4
최대 축방향 하중4

사용 수명
효율

작동 온도
보호 등급

윤활
소음

정격 출력 토크의 2.5배

20000(연속 작동 시 사용 수명 50% 감소)

합성 윤활 그리스

입력 축 Ø24 중공 홀 Ø220

입력 축 Ø24
중공 홀 Ø180

입력 축 Ø24G6

위치 결정 돌기 Ø110
+0.15
+0.10모터 캡 Ø110

모터 캡 Ø110
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
S: 서보 모터 일체형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양
모터 모델 1500W AC 서보 모터

크로스 롤러 베어링

≤200r/min (간헐 작동)

20000h (간헐 작동)

* 본 카탈로그에 표시된 모든 사양, 치수 및 설계 특성은 예고 없이 변경될 수 있습니다.

회전 테이블의 베어링
감속비
정격 출력 토크
허용 디스크 속도
최대 부하 관성
최대 축방향 하중
위치 결정 정밀도
반복 정밀도
회전 테이블의 평행도
회전 테이블의 동심도
수명
보호 등급
중량

치수
(1500W  서보 모터 내장)

단위: mm

(1500W  서보 모터 내장)

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

적용 사례 기술 데이터
설명 DN115 직결형 유성 감속기

정격 출력 토크 T2N³

비상 정지 토크 T2N³
정격 입력 속도
최대 입력 속도

백래시
비틀림 강성

최대 반경 방향 하중4
최대 축방향 하중4

사용 수명
효율

작동 온도
보호 등급

윤활
소음

정격 출력 토크의 2.5배

20000(연속 작동 시 사용 수명 50% 감소)

합성 윤활 그리스

입력 축 Ø24 중공 홀 Ø220

입력 축 Ø24
중공 홀 Ø180

입력 축 Ø24G6

위치 결정 돌기 Ø110
+0.15
+0.10모터 캡 Ø110

모터 캡 Ø110

104



주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
S: 서보 모터 일체형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양

회전 테이블의 베어링
감속비
정격 출력 토크
허용 디스크 속도
최대 부하 관성
최대 축방향 하중
위치 결정 정밀도
반복 정밀도
회전 테이블의 평행도
회전 테이블의 동심도
수명
보호 등급
중량

모터 모델 3kW AC 서보 모터
크로스 롤러 베어링

≤200r/min (간헐 작동)

20000h (간헐 작동)

* 본 카탈로그에 표시된 모든 사양, 치수 및 설계 특성은 예고 없이
   변경될 수 있습니다.

적용 사례 기술 데이터
설명

정격 출력 토크 T2N³

비상 정지 토크 T2N³
정격 입력 속도
최대 입력 속도
백래시
비틀림 강성
최대 반경 방향 하중4
최대 축방향 하중4
사용 수명
효율
작동 온도
보호 등급
윤활
소음

정격 출력 토크의 2.5배

20000(연속 작동 시 사용 수명 50% 감소)

합성 윤활 그리스

DN142 직결형
유성 감속기

치수

(3kW  서보 모터 내장)

단위: mm

치수 단위: mm

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

회전축 모델 코드

A축 B축 회전 반경
맞춤 사양 SV: AC 서보 모터

ST: 스테핑 모터

모터 타입

DGS 시리즈
소형 회전축

기술 파라미터
파라미터 항목

A 축

82mm (맞춤 가능) 86mm (맞춤 가능) 130mm (맞춤 가능)

B 축 A 축 B 축 A 축 B 축

100W 서보 모터/42 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터 750W 서보 모터/86 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터

모델

허용 토크

허용 하중

회전 각도

회전 정밀도

반복 위치 결정 정밀도

최대 회전 반경

회전 평행도

회전 동심도

디스크 회전 진폭

허용 회전 속도

보호 등급

모터 구성

중공 홀 Ø250

중공 홀 Ø250

모터 캡 Ø114.3

모터 캡 Ø114.3
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주문 모델 표시

중공 회전 시리즈

R: 표준 서보 모터 인터페이스
S: 서보 모터 일체형
F: 유성 기어박스 추가형

사양 선택 사항 감속비 모터 제조사 및 모델

모터

사양

회전 테이블의 베어링
감속비
정격 출력 토크
허용 디스크 속도
최대 부하 관성
최대 축방향 하중
위치 결정 정밀도
반복 정밀도
회전 테이블의 평행도
회전 테이블의 동심도
수명
보호 등급
중량

모터 모델 3kW AC 서보 모터
크로스 롤러 베어링

≤200r/min (간헐 작동)

20000h (간헐 작동)

* 본 카탈로그에 표시된 모든 사양, 치수 및 설계 특성은 예고 없이
   변경될 수 있습니다.

적용 사례 기술 데이터
설명

정격 출력 토크 T2N³

비상 정지 토크 T2N³
정격 입력 속도
최대 입력 속도
백래시
비틀림 강성
최대 반경 방향 하중4
최대 축방향 하중4
사용 수명
효율
작동 온도
보호 등급
윤활
소음

정격 출력 토크의 2.5배

20000(연속 작동 시 사용 수명 50% 감소)

합성 윤활 그리스

DN142 직결형
유성 감속기

치수

(3kW  서보 모터 내장)

단위: mm

치수 단위: mm

(유성 감속기 부착형, 감속비 30, 40, 50)

회전축 모델 코드

A축 B축 회전 반경
맞춤 사양 SV: AC 서보 모터

ST: 스테핑 모터

모터 타입

DGS 시리즈
소형 회전축

기술 파라미터
파라미터 항목

A 축

82mm (맞춤 가능) 86mm (맞춤 가능) 130mm (맞춤 가능)

B 축 A 축 B 축 A 축 B 축

100W 서보 모터/42 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터 750W 서보 모터/86 스테퍼 모터 400W 서보 모터/57 스테퍼 모터

모델

허용 토크

허용 하중

회전 각도

회전 정밀도

반복 위치 결정 정밀도

최대 회전 반경

회전 평행도

회전 동심도

디스크 회전 진폭

허용 회전 속도

보호 등급

모터 구성

중공 홀 Ø250

중공 홀 Ø250

모터 캡 Ø114.3

모터 캡 Ø114.3
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로터리 테이블 모델 코드

기술 파라미터

외형 치수

A축 B축 플레이트 길이
맞춤 사양 SV: AC 서보 모터

ST: 스테핑 모터

모터 타입

DGT 시리즈
마이크로 로터리 테이블

파라미터 항목
A 축 B 축

750W 서보 모터/86 스테퍼 모터

255mm (맞춤 가능)

400W 서보 모터/57 스테퍼 모터

모델

최대 토크

최대 부하 토크

회전 각도

회전 위치 결정 정밀도

반복 정밀도

회전 반경

회전 테이블의 평행도

회전 테이블의 동심도

최대 속도

보호 등급

모터

A축: DG60 중공 회전 플랫폼
AC100W 서보 또는 42 스테퍼 모터

외형 치수

U자형 광전 센서

B축: DG85 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

6-Ø3.5 관통홀, Ø6 카운터보어 깊이 4.5

U자형 광전 센서
A축: DG85 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

B축: DG85 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

6-Ø4.5 관통홀, Ø8 카운터보어 깊이 6

U자형 광전 센서

A축: DG130 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

B축: DG200 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

U자형 광전 센서

750W 서보 모터/86 스테퍼 모터

AC200W/AC400W 서보
또는 57 스테퍼 모터 6-Ø14 관통홀

Ø24 카운터보어 깊이 9균등 배치

B축 회전

A축 회전
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로터리 테이블 모델 코드

기술 파라미터

외형 치수

A축 B축 플레이트 길이
맞춤 사양 SV: AC 서보 모터

ST: 스테핑 모터

모터 타입

DGT 시리즈
마이크로 로터리 테이블

파라미터 항목
A 축 B 축

750W 서보 모터/86 스테퍼 모터

255mm (맞춤 가능)

400W 서보 모터/57 스테퍼 모터

모델

최대 토크

최대 부하 토크

회전 각도

회전 위치 결정 정밀도

반복 정밀도

회전 반경

회전 테이블의 평행도

회전 테이블의 동심도

최대 속도

보호 등급

모터

A축: DG60 중공 회전 플랫폼
AC100W 서보 또는 42 스테퍼 모터

외형 치수

U자형 광전 센서

B축: DG85 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

6-Ø3.5 관통홀, Ø6 카운터보어 깊이 4.5

U자형 광전 센서
A축: DG85 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

B축: DG85 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

6-Ø4.5 관통홀, Ø8 카운터보어 깊이 6

U자형 광전 센서

A축: DG130 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

B축: DG200 중공 회전 플랫폼
AC400W 서보 또는 57 스테퍼 모터

U자형 광전 센서

750W 서보 모터/86 스테퍼 모터

AC200W/AC400W 서보
또는 57 스테퍼 모터 6-Ø14 관통홀

Ø24 카운터보어 깊이 9균등 배치

B축 회전

A축 회전
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중공 로터리 액추에이터

● 작업 대상물을 직접 고정할 수 있습니다.
회전하는 디스크 표면은 작업 대상물을 직접 고정할 수 있으므로 공작물 
이송의 편의성을 향상시킵니다.

● 배선 편의성
중공 구조를 채택한 회전 플랫폼으로 배선 및 배관 작업이 용이합니다.

● 대체 D.D 모터 및 캠 인덱서
직선 운동과 원형 운동은 기계적 운동의 두 가지 형태입니다. 직선 운동은 
주로 다양한 슬라이드를 기반으로 하며, 원형 운동은 캠 인덱서의 
대표적인 운동 형태입니다. 기술의 성숙도와 장비의 정밀도 요구 
사항으로 인해 D.D 모터의 활용이 점차 확대되고 있습니다. 그러나 기존 
캠 인덱서는 세분화의 요구를 충족시키는 데 한계가 있습니다. D. D 
모터는 다양한 방식으로 고정밀 적용이 가능하지만, 높은 가격이 
사용자의 도입을 재고하게 만드는 주요 요인입니다. ZK 시리즈 중공 회전 
테이블은 캠 인덱서와 D.D 모터 간의 균형을 성공적으로 구현했습니다. 
D.D 모터 대비 비용을 크게 절감하면서도, 캠 인덱서로서는 제공할 수 
없는 고정밀 및 디지털 제어 요구를 충족합니다.

● 높은 위치 결정 정밀도. 반복 가능한 위치 결정 정밀도는 ± 15sec,     
     공회전 정밀도는 2mins

감속 메커니즘에는 초정밀 가공 기어를 적용하여 자체 조정 메커니즘을 
통해 백래시를 제거함으로써, 해당 메커니즘에는 백래시가 발생하지 
않습니다. 반복 위치 결정 정밀도가 한 방향에서 ±15초, 공회전 정밀도가 
양방향에서 2분이므로, 고정밀 위치 결정이 가능합니다.

● 직접 연결 - 단순한 설계로 신뢰도 향상
장비의 작업 테이블과 로봇 암은 중공 출력 플랫폼에 직접 설치할 수 있습니다.
일반적인 장비는 풀리 및 기타 기계 부품을 사용하여 위치 결정 및 동작을 
수행합니다. 이는 기계 부품의 전달 효율에 크게 영향을 받아 정밀도가 
저하되거나 메커니즘 부품의 유지보수가 필요해집니다. ZK 시리즈 중공 
로터리 액추에이터는 중간 부품 없이 직접 설치할 수 있습니다. 따라서 
액추에이터 자체의 정밀도를 그대로 활용할 수 있으며, 유지보수를 최소화할 
수 있습니다.

±15sec

임의의 지점

반복 가능한 위치 결정 정밀도

주문 모델 표시

중공 회전 시리즈 사양 선택 사항(선택 가능)
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
R: 표준 서보 모터 인터페이스
P: 유성 감속기 부착형

다음 단일 로터리 테이블 크기
직각 기어박스 및 유성 기어박스 연결 가능

구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

감속비

사양

회전 테이블의 베어링

허용 토크(N·m)

정밀 수명

허용 속도(rpm)

감속비

반복 위치 결정 정밀도(arc-sec)

위치 결정 정밀도(arc-min)

회전판의 평행도(mm)

회전판의 동축도(mm)

보호 등급

모델

깊은 홈 볼 베어링 + 스러스트 볼 베어링 원뿔 롤러 베어링 원뿔 롤러 베어링 원뿔 롤러 베어링 원뿔 롤러 베어링

200(플레이트)200(플레이트) 200(플레이트) 200(플레이트) 200(플레이트)

치수 단위: mm

비고: 원주 단위: 1 rpm=360°    1°= 60'(arc-min)    1'=60"(arc-sec)
원주 오차를 선형 오차로 변환: 디스크 직경 x 3.14159÷(360° x 60' x 60") 백래시 값

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

위치 결정 핀 홀

4-Ø4.2 카운터보어 홀, Ø9 깊이 22.5

모터 커넥터

입력 축 Ø8

모터 캡 Ø30

모터 장착 홀(PCDØ46)
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중공 로터리 액추에이터

● 작업 대상물을 직접 고정할 수 있습니다.
회전하는 디스크 표면은 작업 대상물을 직접 고정할 수 있으므로 공작물 
이송의 편의성을 향상시킵니다.

● 배선 편의성
중공 구조를 채택한 회전 플랫폼으로 배선 및 배관 작업이 용이합니다.

● 대체 D.D 모터 및 캠 인덱서
직선 운동과 원형 운동은 기계적 운동의 두 가지 형태입니다. 직선 운동은 
주로 다양한 슬라이드를 기반으로 하며, 원형 운동은 캠 인덱서의 
대표적인 운동 형태입니다. 기술의 성숙도와 장비의 정밀도 요구 
사항으로 인해 D.D 모터의 활용이 점차 확대되고 있습니다. 그러나 기존 
캠 인덱서는 세분화의 요구를 충족시키는 데 한계가 있습니다. D. D 
모터는 다양한 방식으로 고정밀 적용이 가능하지만, 높은 가격이 
사용자의 도입을 재고하게 만드는 주요 요인입니다. ZK 시리즈 중공 회전 
테이블은 캠 인덱서와 D.D 모터 간의 균형을 성공적으로 구현했습니다. 
D.D 모터 대비 비용을 크게 절감하면서도, 캠 인덱서로서는 제공할 수 
없는 고정밀 및 디지털 제어 요구를 충족합니다.

● 높은 위치 결정 정밀도. 반복 가능한 위치 결정 정밀도는 ± 15sec,     
     공회전 정밀도는 2mins

감속 메커니즘에는 초정밀 가공 기어를 적용하여 자체 조정 메커니즘을 
통해 백래시를 제거함으로써, 해당 메커니즘에는 백래시가 발생하지 
않습니다. 반복 위치 결정 정밀도가 한 방향에서 ±15초, 공회전 정밀도가 
양방향에서 2분이므로, 고정밀 위치 결정이 가능합니다.

● 직접 연결 - 단순한 설계로 신뢰도 향상
장비의 작업 테이블과 로봇 암은 중공 출력 플랫폼에 직접 설치할 수 있습니다.
일반적인 장비는 풀리 및 기타 기계 부품을 사용하여 위치 결정 및 동작을 
수행합니다. 이는 기계 부품의 전달 효율에 크게 영향을 받아 정밀도가 
저하되거나 메커니즘 부품의 유지보수가 필요해집니다. ZK 시리즈 중공 
로터리 액추에이터는 중간 부품 없이 직접 설치할 수 있습니다. 따라서 
액추에이터 자체의 정밀도를 그대로 활용할 수 있으며, 유지보수를 최소화할 
수 있습니다.

±15sec

임의의 지점

반복 가능한 위치 결정 정밀도

주문 모델 표시

중공 회전 시리즈 사양 선택 사항(선택 가능)
B: 스테퍼 모터 일체형
S: 서보 모터 일체형
R: 표준 서보 모터 인터페이스
P: 유성 감속기 부착형

다음 단일 로터리 테이블 크기
직각 기어박스 및 유성 기어박스 연결 가능

구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

감속비

사양

회전 테이블의 베어링

허용 토크(N·m)

정밀 수명

허용 속도(rpm)

감속비

반복 위치 결정 정밀도(arc-sec)

위치 결정 정밀도(arc-min)

회전판의 평행도(mm)

회전판의 동축도(mm)

보호 등급

모델

깊은 홈 볼 베어링 + 스러스트 볼 베어링 원뿔 롤러 베어링 원뿔 롤러 베어링 원뿔 롤러 베어링 원뿔 롤러 베어링

200(플레이트)200(플레이트) 200(플레이트) 200(플레이트) 200(플레이트)

치수 단위: mm

비고: 원주 단위: 1 rpm=360°    1°= 60'(arc-min)    1'=60"(arc-sec)
원주 오차를 선형 오차로 변환: 디스크 직경 x 3.14159÷(360° x 60' x 60") 백래시 값

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

위치 결정 핀 홀

4-Ø4.2 카운터보어 홀, Ø9 깊이 22.5

모터 커넥터

입력 축 Ø8

모터 캡 Ø30

모터 장착 홀(PCDØ46)
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치수 단위: mm
다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

2-Ø4 위치 결정 핀 홀

위치 결정 핀 홀

Ø9.5 깊이 32.5

모터 커넥터

직각 기어박스

10초 미만의
낮은 회전 백래시

• 직각 감속기는 고정밀 6축 가공기를 사용하여 가공합니다. 
한 번의 공정으로 클램핑 및 가공이 완료됩니다.

• 전달 기어는 정밀 연삭을 통해 낮은 회전 백래시와 높은 
정밀도를 구현합니다.

• 정밀한 전달과 조용하고 안정적인 작동으로 저소음, 고강성 
등의 요구를 충족합니다.

특징
• 컴팩트한 구조와 소형 설계의 감속기 본체로 설치 공간을 

절약할 수 있습니다.

• 감속기는 소형·경량 구조이면서도 고토크 출력과 낮은 
백래시를 특징으로 합니다.

• 주문 시 모터 플랜지와 축의 치수를 알려주시기 바랍니다.

ZR-P
솔리드 축

ZR-H
중공 축

ZR-2P
이중 출력 축

모터 장착 홀 4-M5x10dp

입력 축 Ø14x27dp

위치 결정 핀 홀

위치 결정 핀 홀

모터 장착 홀 4-M5x10dp

입력 축 Ø14x27dp

모터 캡 Ø50

모터 캡 Ø50 깊이 54-Ø5.5카운터보어 홀

카운터보어 홀 모터 캡 Ø70

입력 축 Ø19x35dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp

카운터보어 홀

모터 커넥터

모터 캡 Ø70

입력 축 Ø19x35dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp
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치수 단위: mm
다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

다음과 같은 단일 로터리 테이블 크기에서는 직각 및 유성 기어박스를 연결할 수 있습니다.
구체적인 치수는 영업 엔지니어에게 문의 바랍니다

2-Ø4 위치 결정 핀 홀

위치 결정 핀 홀

Ø9.5 깊이 32.5

모터 커넥터

직각 기어박스

10초 미만의
낮은 회전 백래시

• 직각 감속기는 고정밀 6축 가공기를 사용하여 가공합니다. 
한 번의 공정으로 클램핑 및 가공이 완료됩니다.

• 전달 기어는 정밀 연삭을 통해 낮은 회전 백래시와 높은 
정밀도를 구현합니다.

• 정밀한 전달과 조용하고 안정적인 작동으로 저소음, 고강성 
등의 요구를 충족합니다.

특징
• 컴팩트한 구조와 소형 설계의 감속기 본체로 설치 공간을 

절약할 수 있습니다.

• 감속기는 소형·경량 구조이면서도 고토크 출력과 낮은 
백래시를 특징으로 합니다.

• 주문 시 모터 플랜지와 축의 치수를 알려주시기 바랍니다.

ZR-P
솔리드 축

ZR-H
중공 축

ZR-2P
이중 출력 축

모터 장착 홀 4-M5x10dp

입력 축 Ø14x27dp

위치 결정 핀 홀

위치 결정 핀 홀

모터 장착 홀 4-M5x10dp

입력 축 Ø14x27dp

모터 캡 Ø50

모터 캡 Ø50 깊이 54-Ø5.5카운터보어 홀

카운터보어 홀 모터 캡 Ø70

입력 축 Ø19x35dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp

카운터보어 홀

모터 커넥터

모터 캡 Ø70

입력 축 Ø19x35dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp

모터 장착 홀 4-M6x15dp
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주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

사양

감속비 허용 최대 토크
(kgf.m/N.m)

허용 최대 속도
(rpm/min)

백래시
(min-arc)

중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

치수 단위: mm

사양

감속비 허용 최대 토크
(kgf.m/N.m)

허용 최대 속도
(rpm/min)

백래시
(min-arc)

중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

치수 단위: mm

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

중공 출력

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

중공 출력
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주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

사양

감속비 허용 최대 토크
(kgf.m/N.m)

허용 최대 속도
(rpm/min)

백래시
(min-arc)

중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

치수 단위: mm

사양

감속비 허용 최대 토크
(kgf.m/N.m)

허용 최대 속도
(rpm/min)

백래시
(min-arc)

중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

치수 단위: mm

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

중공 출력

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

중공 출력

114



주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

사양
감속비 허용 최대 토크

(kgf.m/N.m)
허용 최대 속도

(rpm/min)
백래시

(min-arc)
중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

사양
감속비 허용 최대 토크

(kgf.m/N.m)
허용 최대 속도

(rpm/min)
백래시

(min-arc)
중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

치수 단위: mm

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

치수 단위: mm

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

중공 출력

4-Ø13.5 선큰 헤드 13
Ø8.5 연결홀 M10 나사 깊이 30

M8 깊이 16

입력축 Ø24입력축 Ø24

입력축 Ø24모터 캡 Ø110

4-Ø13.5 선큰 헤드 13
Ø8.5 연결홀

M10 나사 깊이 30
4-M8 깊이 24

입력측
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주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

주문 모델 표시

직각 감속기 사양 감속비
P: 단일 출력 축
2P: 이중 출력 축
H: 중공 출력
S: 유성 기어박스 포함

출력 모드

사양
감속비 허용 최대 토크

(kgf.m/N.m)
허용 최대 속도

(rpm/min)
백래시

(min-arc)
중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

사양
감속비 허용 최대 토크

(kgf.m/N.m)
허용 최대 속도

(rpm/min)
백래시

(min-arc)
중량
(kg)

제동 토크
(kgf.m/N.m)

설명
모델 번호

치수 단위: mm

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

치수 단위: mm

단일 출력 축

유성 기어박스 포함

중공 출력

4-Ø13.5 선큰 헤드 13
Ø8.5 연결홀 M10 나사 깊이 30

M8 깊이 16

입력축 Ø24입력축 Ø24

입력축 Ø24모터 캡 Ø110

4-Ø13.5 선큰 헤드 13
Ø8.5 연결홀

M10 나사 깊이 30
4-M8 깊이 24

입력측
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정밀 중하중
중공 로터리 테이블 시리즈

캠 롤러 메커니즘 특징

예압 상태도

니들 롤러 베어링

정밀 캠

예압 상태

고정밀

● 캠 곡선과 니들 베어링이 정밀하게 맞물립니다.

● 메커니즘은 백래시를 제거하기 위해 항상 예압 상태로 
유지됩니다. 가공 중 회전 방향이 변경되더라도 가공 표면을 
정밀하게 가공할 수 있습니다(정방향 및 역방향, 무간극)

제로 클리어런스

니들 롤러 베어링

좌·우가 연동되어 정·역방향 회전 시 무간극을 보장합니다

터렛(출력)

좌측 접촉 양측 간 접촉 없음 우측 접촉

주문 모델 표시

DK 시리즈
사양 및 모델 감속비 모터 타입

F: 유성 감속기 연결
S: 서보 모터
B: 스테퍼 모터

감속비가 충분하지 않은 
경우 유성 감속비를 추가할 
수 있습니다.

기술 파라미터

외형 치수

모델

크로스 롤러 베어링

1:15(감속기 제외)

60프레임 서보

20000 (간헐 작동)

회전 플랫폼 베어링

감속비 (i)

반경 하중(kgf)

작업 디스크 직경(mm)

최소 분할 각도(deg)

반복 정밀도(arc-sec)

적용 모터

중심 높이(mm)

모터(W)

중심 홀 직경(mm)

분할 정밀도(초)

정밀 수명(시간)

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 400mm이며 허용 하중은 30kg입니다.

대구경 중공 고강성

고정밀
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정밀 중하중
중공 로터리 테이블 시리즈

캠 롤러 메커니즘 특징

예압 상태도

니들 롤러 베어링

정밀 캠

예압 상태

고정밀

● 캠 곡선과 니들 베어링이 정밀하게 맞물립니다.

● 메커니즘은 백래시를 제거하기 위해 항상 예압 상태로 
유지됩니다. 가공 중 회전 방향이 변경되더라도 가공 표면을 
정밀하게 가공할 수 있습니다(정방향 및 역방향, 무간극)

제로 클리어런스

니들 롤러 베어링

좌·우가 연동되어 정·역방향 회전 시 무간극을 보장합니다

터렛(출력)

좌측 접촉 양측 간 접촉 없음 우측 접촉

주문 모델 표시

DK 시리즈
사양 및 모델 감속비 모터 타입

F: 유성 감속기 연결
S: 서보 모터
B: 스테퍼 모터

감속비가 충분하지 않은 
경우 유성 감속비를 추가할 
수 있습니다.

기술 파라미터

외형 치수

모델

크로스 롤러 베어링

1:15(감속기 제외)

60프레임 서보

20000 (간헐 작동)

회전 플랫폼 베어링

감속비 (i)

반경 하중(kgf)

작업 디스크 직경(mm)

최소 분할 각도(deg)

반복 정밀도(arc-sec)

적용 모터

중심 높이(mm)

모터(W)

중심 홀 직경(mm)

분할 정밀도(초)

정밀 수명(시간)

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 400mm이며 허용 하중은 30kg입니다.

대구경 중공 고강성

고정밀
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기술 파라미터
모델

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

1:20 (감속기 제외) 1:24 (감속기 제외) 1:20 (감속기 제외)

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

1:20 (감속기 제외) 1:40 (감속기 제외)

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

1:60 (감속기 제외) 1:60 (감속기 제외)

60프레임 서보 80프레임 서보 80프레임 서보 130프레임 서보 130프레임 서보 180프레임 서보 180프레임 서보

20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동)

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

회전 플랫폼 베어링

감속비 (i)

전도 모멘트(Nm)

반경 하중 (T)

허용 입력 토크(Nm)

허용 입력 속도(r/min)

반복 정밀도(arc-sec)

위치 결정 정밀도(arc-sec)

적용 모터

허용 축방향 압력(N)

허용 관성 모멘트 하중(N.m)

로터리 스테이지 평행도(mm)

로터리 스테이지 동심도(mm)

정밀 수명(hr)

보호 등급(IP)

모터 타입

외형 치수

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 500mm이며 허용 하중은 80kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 600mm이며 허용 하중은 200kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 600mm이며 허용 하중은 260kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 800mm이며 허용 하중은 500kg입니다.

오일 규격

연료 주입구

오일 배출구
오일 규격

오일 배출구

오일 규격

연료 주입구

입력 축 직경 Ø14
모터 캡 Ø50

입력 축 직경 Ø22

모터 캡 Ø110

입력 축 직경 Ø19
모터 캡 Ø70

입력 축 직경 Ø19

모터 캡 Ø70

오일 배출구
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기술 파라미터
모델

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

1:20 (감속기 제외) 1:24 (감속기 제외) 1:20 (감속기 제외)

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

1:20 (감속기 제외) 1:40 (감속기 제외)

크로스 롤러 베어링 크로스 롤러 베어링

1:60 (감속기 제외) 1:60 (감속기 제외)

60프레임 서보 80프레임 서보 80프레임 서보 130프레임 서보 130프레임 서보 180프레임 서보 180프레임 서보

20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동) 20000 (간헐 작동)

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

유성 감속기
서보 모터

회전 플랫폼 베어링

감속비 (i)

전도 모멘트(Nm)

반경 하중 (T)

허용 입력 토크(Nm)

허용 입력 속도(r/min)

반복 정밀도(arc-sec)

위치 결정 정밀도(arc-sec)

적용 모터

허용 축방향 압력(N)

허용 관성 모멘트 하중(N.m)

로터리 스테이지 평행도(mm)

로터리 스테이지 동심도(mm)

정밀 수명(hr)

보호 등급(IP)

모터 타입

외형 치수

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 500mm이며 허용 하중은 80kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 600mm이며 허용 하중은 200kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 600mm이며 허용 하중은 260kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 800mm이며 허용 하중은 500kg입니다.

오일 규격

연료 주입구

오일 배출구
오일 규격

오일 배출구

오일 규격

연료 주입구

입력 축 직경 Ø14
모터 캡 Ø50

입력 축 직경 Ø22

모터 캡 Ø110

입력 축 직경 Ø19
모터 캡 Ø70

입력 축 직경 Ø19

모터 캡 Ø70

오일 배출구
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*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 1300mm이며 허용 하중은 1500kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 1400mm이며 허용 하중은 2500kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 1900mm이며 허용 하중은 4500kg입니다.

주문 모델 표시

캠 롤러 인덱싱 테이블 Type D 입력 플랜지 방향

모터는 예시 도면을 참조하여 관련 치수를 제공할 수 있습니다

• 주문 시 원활한 주문 처리를 위해 다음 정보를 제공해 주시기 바랍니다.

DKH 시리즈
정밀 중하중
중공 로터리 테이블 시리즈

코드/의미:

축 간 거리
또는 코드

감속비 모터 축*
직경

(2-A)

키 키 폭 장착 나사*
(2-F)

*비고: 아래 도면을 참조하십시오

마운팅 홀 P.C.D*
(2-E)

모터 축 길이*
(2-C)

모터 캔*
(2-B)

No.: 유성 감속기 미적용
M: 직결형 유성 감속기 적용
R: 앵글형 유성 감속기 적용

입력 플랜지 방향: (1)*
L: 왼쪽

R: 오른쪽

오일 배출구

오일 배출구 오일 규격

오일 배출구

오일 배출구 오일 규격

입력 축 직경 Ø40

모터 캡 Ø130

입력 축 직경 Ø32
모터 캡 Ø110
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*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 1300mm이며 허용 하중은 1500kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 1400mm이며 허용 하중은 2500kg입니다.

*팁: 회전 툴링 플레이트의 권장 최대 직경은 1900mm이며 허용 하중은 4500kg입니다.

주문 모델 표시

캠 롤러 인덱싱 테이블 Type D 입력 플랜지 방향

모터는 예시 도면을 참조하여 관련 치수를 제공할 수 있습니다

• 주문 시 원활한 주문 처리를 위해 다음 정보를 제공해 주시기 바랍니다.

DKH 시리즈
정밀 중하중
중공 로터리 테이블 시리즈

코드/의미:

축 간 거리
또는 코드

감속비 모터 축*
직경

(2-A)

키 키 폭 장착 나사*
(2-F)

*비고: 아래 도면을 참조하십시오

마운팅 홀 P.C.D*
(2-E)

모터 축 길이*
(2-C)

모터 캔*
(2-B)

No.: 유성 감속기 미적용
M: 직결형 유성 감속기 적용
R: 앵글형 유성 감속기 적용

입력 플랜지 방향: (1)*
L: 왼쪽

R: 오른쪽

오일 배출구

오일 배출구 오일 규격

오일 배출구

오일 배출구 오일 규격

입력 축 직경 Ø40

모터 캡 Ø130

입력 축 직경 Ø32
모터 캡 Ø110
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선정 파라미터 비교표

DKH 성능 데이터

모델

사양

감속비

권장 디스크 직경

권장 하중

감속기 포함

서보 모터

속도

감
속

비

단일 플랫폼

직결형 유성
감속기 포함

앵글형 유성
감속기 포함

적용 모터

적용 서보
모터 출력 kW
허용 디스크
속도 r/min

허용 부하
토크 N.m

허용 전도
모멘트 Nm

허용 동적
축 방향 하중 N

허용 동적
반경 하중 N

관성 모멘트
kg·m²

분할 정밀도
arcsec

반복 정밀도
arcsec
회전 테이블의
평행도(mm)

회전 테이블의
동심도(mm)

사용 수명 (hr)

보호 등급

중량 (모터 제외) kg

서보 모터 + 유성 감속기

감속비 1:3 선택을 피하십시오

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

중
심

 거
리

중
심

 거
리

완전 관통

완전 관통

완전 관통

완전 관통

위치 결정 핀
완전 관통

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

핀 설치

위치 결정 핀

양면 카운터 싱크 홀

양면 카운터 싱크 홀

위치 결정 핀

디스크 표면

디스크 표면

중앙 홀 직경

보어 직경
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선정 파라미터 비교표

DKH 성능 데이터

모델

사양

감속비

권장 디스크 직경

권장 하중

감속기 포함

서보 모터

속도

감
속

비

단일 플랫폼

직결형 유성
감속기 포함

앵글형 유성
감속기 포함

적용 모터

적용 서보
모터 출력 kW
허용 디스크
속도 r/min

허용 부하
토크 N.m

허용 전도
모멘트 Nm

허용 동적
축 방향 하중 N

허용 동적
반경 하중 N

관성 모멘트
kg·m²

분할 정밀도
arcsec

반복 정밀도
arcsec
회전 테이블의
평행도(mm)

회전 테이블의
동심도(mm)

사용 수명 (hr)

보호 등급

중량 (모터 제외) kg

서보 모터 + 유성 감속기

감속비 1:3 선택을 피하십시오

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

중
심

 거
리

중
심

 거
리

완전 관통

완전 관통

완전 관통

완전 관통

위치 결정 핀
완전 관통

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

핀 설치

위치 결정 핀

양면 카운터 싱크 홀

양면 카운터 싱크 홀

위치 결정 핀

디스크 표면

디스크 표면

중앙 홀 직경

보어 직경
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치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

양면 카운터 싱크 홀 중
심

 거
리

위치 결정 핀

디스크 표면

위치 결정 핀
중앙 홀 직경

디스크 표면

위치 결정 핀
중앙 홀 직경

완전 관통

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

양면 카운터 싱크 홀

위치 결정 핀
완전 관통

중
심

 거
리

중
심

 거
리

중
심

 거
리

완전 관통

완전 관통

완전 관통

완전 관통

위치 결정 핀
완전 관통

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

핀 설치

양면 카운터 싱크 홀

양면 카운터 싱크 홀

디스크 표면

디스크 표면

중앙 홀 직경

중앙 홀 직경

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.
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치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

양면 카운터 싱크 홀 중
심

 거
리

위치 결정 핀

디스크 표면

위치 결정 핀
중앙 홀 직경

디스크 표면

위치 결정 핀
중앙 홀 직경

완전 관통

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

양면 카운터 싱크 홀

위치 결정 핀
완전 관통

중
심

 거
리

중
심

 거
리

중
심

 거
리

완전 관통

완전 관통

완전 관통

완전 관통

위치 결정 핀
완전 관통

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

위치 결정 핀

핀 설치

양면 카운터 싱크 홀

양면 카운터 싱크 홀

디스크 표면

디스크 표면

중앙 홀 직경

중앙 홀 직경

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

126



치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

정밀 중공 로터리 인덱싱 테이블 설치

D-수평 설치 U-천장 설치 BD-벽면 마운트
기본 설치 BP-상부 벽면 설치Z-측면 설치

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

중
심

 거
리

위치 결정 핀
완전 관통

위치 결정 핀

디스크 표면

중앙 홀 직경

위치 결정 핀
완전 관통

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

중
심

 거
리

디스크 표면

중앙 홀 직경

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

중
심

 거
리

디스크 표면

중앙 홀 직경 위치 결정 핀

위치 결정 핀

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.
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치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

치수 도면

단위: mm

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*턴테이블은 직결형 또는 앵글형 유성 감속기와 연결할 수 있으며, 이를 통해 감속비와 
토크를 증가시킬 수 있습니다. 턴테이블의 설치 치수는 변경되지 않지만 감속기의 크기는 
증가합니다. 구체적인 파라미터 및 도면은 영업 엔지니어에게 문의하시기 바랍니다.

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.

정밀 중공 로터리 인덱싱 테이블 설치

D-수평 설치 U-천장 설치 BD-벽면 마운트
기본 설치 BP-상부 벽면 설치Z-측면 설치

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

중
심

 거
리

위치 결정 핀
완전 관통

위치 결정 핀

디스크 표면

중앙 홀 직경

위치 결정 핀
완전 관통

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

중
심

 거
리

디스크 표면

중앙 홀 직경

완전 관통

핀 설치

위치 결정 핀

중
심

 거
리

디스크 표면

중앙 홀 직경 위치 결정 핀

위치 결정 핀

*위의 도면은 표준 설치 방법 및 입력 플랜지 치수 기준입니다.
  다른 설치 방법 및 입력 플랜지 치수가 필요한 경우 문의해 주십시오.
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주문 모델 표시

RT 시리즈
정밀 하이보 톱니
중공 로터리 플랫폼

코드 모델 사양 감속비 구조적 형태 모터 사양

기술 파라미터
모델 단위

적용 모터 사양

회전 플랫폼 베어링

허용 토크

허용 관성 모멘트

허용 디스크 속도

감속비

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

정밀 수명

허용 축방향 하중

회전 평면 진폭

회전 동심도

보호 등급

작동 온도

중량

외형 치수 도면

중공 홀 Ø62

중공 홀 Ø62

중공 홀 Ø40

중공 홀 Ø40
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주문 모델 표시

RT 시리즈
정밀 하이보 톱니
중공 로터리 플랫폼

코드 모델 사양 감속비 구조적 형태 모터 사양

기술 파라미터
모델 단위

적용 모터 사양

회전 플랫폼 베어링

허용 토크

허용 관성 모멘트

허용 디스크 속도

감속비

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

정밀 수명

허용 축방향 하중

회전 평면 진폭

회전 동심도

보호 등급

작동 온도

중량

외형 치수 도면

중공 홀 Ø62

중공 홀 Ø62

중공 홀 Ø40

중공 홀 Ø40
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주문 모델 표시

RK 시리즈
하이포투스 중공
회전 플랫폼

코드 모델 사양 감속비 모델 사양

기술 파라미터
모델 단위

적용 모터 사양

회전 플랫폼 베어링

허용 토크

허용 관성 모멘트

허용 디스크 속도

감속비

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

정밀 수명

허용 축방향 하중

회전 평면 진폭

회전 동심도

보호 등급

작동 온도

중량

외형 치수 도면
(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

중공 홀 Ø100

중공 홀 Ø70
입력 축 Ø19

3면 동일 구조

3면 동일 구조

입력 축 Ø14

중공 홀 Ø50

입력 축 Ø8

모터 캡 Ø30

3면 동일 구조

중공 홀 Ø18

모터 캡 Ø50

모터 캡 Ø70
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주문 모델 표시

RK 시리즈
하이포투스 중공
회전 플랫폼

코드 모델 사양 감속비 모델 사양

기술 파라미터
모델 단위

적용 모터 사양

회전 플랫폼 베어링

허용 토크

허용 관성 모멘트

허용 디스크 속도

감속비

반복 위치 결정 정밀도

위치 결정 정밀도

정밀 수명

허용 축방향 하중

회전 평면 진폭

회전 동심도

보호 등급

작동 온도

중량

외형 치수 도면
(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

(본체의 감속비는 30입니다. 감속비가 충분하지 않은 경우 유성 감속비를 추가할 수 있습니다. 자세한 내용은 문의 바랍니다.)

중공 홀 Ø100

중공 홀 Ø70
입력 축 Ø19

3면 동일 구조

3면 동일 구조

입력 축 Ø14

중공 홀 Ø50

입력 축 Ø8

모터 캡 Ø30

3면 동일 구조

중공 홀 Ø18

모터 캡 Ø50

모터 캡 Ø70
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주문 모델 표시

RM 시리즈
직각 중공
회전 플랫폼

코드 모델 사양 감속비 모터 축 직경 모터 위치 결정 돌기 모터 장착 홀 간 거리
참고: (서보 모터 장착면의 대각선 홀 간 거리)
(스테퍼 모터 장착면의 단면 홀 간 거리)

2단 유성 기어 장착 가능
구체적인 파라미터 및 치수에 대해서는
영업 엔지니어에게 문의해 주십시오.

기술 파라미터
모델 단위

베어링 구조

감속비

정격 출력 토크

출력 토크

위치 결정 정밀도

반복 위치 결정 정밀도

허용 디스크 속도

서보 모터 적용 가능

스테핑 모터에 적합

허용 축방향 하중

허용 반경 하중

설계 하중

허용 관성 모멘트

비틀림 강성

전도 모멘트

정밀도 수명

보호 등급

윤활 방식

설치 방식

회전 플랫폼의 동심도

회전 플랫폼의 평행도

전달 효율

소음

중량

크로스 롤러 베어링

200 간헐 작동

57 스테퍼 86 스테퍼 130/150 스테퍼 130/150 스테퍼

20000h 간헐 작동

장기 윤활

임의

정격 토크의 3배

참고: 회전 플랫폼의 평행도에 대해 더 높은 요구 사항이 있는 경우 당사 영업 담당자에게 문의해 주시기 바랍니다.

서보 모터 200-400W 및 57 스테퍼 모터 장착 가능

서보 모터 750-1500W 및 86/110 스테퍼 모터 장착 가능

서보 모터 1000-3000W 및 130/150 스테퍼 모터 장착 가능

서보 모터 2000-5000W 및 130/150 스테퍼 모터 장착 가능

외형 치수 도면

*위의 기술 파라미터는 참고용입니다. 실제 기술 파라미터와 치수는 고객이 제공한 데이터를 기반으로 확정됩니다.
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주문 모델 표시

RM 시리즈
직각 중공
회전 플랫폼

코드 모델 사양 감속비 모터 축 직경 모터 위치 결정 돌기 모터 장착 홀 간 거리
참고: (서보 모터 장착면의 대각선 홀 간 거리)
(스테퍼 모터 장착면의 단면 홀 간 거리)

2단 유성 기어 장착 가능
구체적인 파라미터 및 치수에 대해서는
영업 엔지니어에게 문의해 주십시오.

기술 파라미터
모델 단위

베어링 구조

감속비

정격 출력 토크

출력 토크

위치 결정 정밀도

반복 위치 결정 정밀도

허용 디스크 속도

서보 모터 적용 가능

스테핑 모터에 적합

허용 축방향 하중

허용 반경 하중

설계 하중

허용 관성 모멘트

비틀림 강성

전도 모멘트

정밀도 수명

보호 등급

윤활 방식

설치 방식

회전 플랫폼의 동심도

회전 플랫폼의 평행도

전달 효율

소음

중량

크로스 롤러 베어링

200 간헐 작동

57 스테퍼 86 스테퍼 130/150 스테퍼 130/150 스테퍼

20000h 간헐 작동

장기 윤활

임의

정격 토크의 3배

참고: 회전 플랫폼의 평행도에 대해 더 높은 요구 사항이 있는 경우 당사 영업 담당자에게 문의해 주시기 바랍니다.

서보 모터 200-400W 및 57 스테퍼 모터 장착 가능

서보 모터 750-1500W 및 86/110 스테퍼 모터 장착 가능

서보 모터 1000-3000W 및 130/150 스테퍼 모터 장착 가능

서보 모터 2000-5000W 및 130/150 스테퍼 모터 장착 가능

외형 치수 도면

*위의 기술 파라미터는 참고용입니다. 실제 기술 파라미터와 치수는 고객이 제공한 데이터를 기반으로 확정됩니다.
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중공 회전 플랫폼 및 모터 설치 지침
모터 설치 지침

참고 1: 모터 설치 방법

참고 2: 렌치 볼트 조임 토크

먼저 모터와 회전 플랫폼의 치수를 맞추고 접촉면의 
이물질을 모두 제거합니다.

어댑터 플랜지의 나사 플러그를 제거하고 체결 나사가 
보일 때까지 위치를 조정합니다.

모터와 어댑터 플랜지의 위치를 조정한 후, 잠금 링이 더 
이상 공회전하지 않을 때까지 고정 볼트를 천천히 
조입니다.

초기에는 볼트를 대각선 순서로 고정합니다. 5단계를 
완료한 후 조임 토크 기준 Tb를 참조하여 고정 볼트를 
조입니다.

조임 토크 표준 Ta를 참조하여 고정 볼트를 최종 
조입니다.

기계식 키를 분리한 후, 잠금 
링의 위치를 조정하여 잠금 
링의 홈이 회전 플랫폼 입력 
축의 홈과 정렬되도록 하고 
이후 플랫폼의 입력 축을 
조여 고정합니다. 축 홀과 
모터 축에 그리스를 바르고 
모터 축을 삽입한 다음 
기계식 키 홈을 잠금 링 홈과 
최대한 정확히 정렬합니다. 
연결을 더욱 견고하게 하기 
위해 잠금 링의 체결 볼트를 
조여 고정합니다.

모터 축 직경이 플랫폼 입력 
축 홀에 비해 작은 경우, 
슬리브를 추가하여 조정할 수 
있습니다. 설치 방법은 벨트 
방식과 동일합니다. 기계식 
키 방식의 모터 설치 방법도 
동일합니다. 슬리브를 삽입한 
후 잠금 링의 홈과 정렬하고 
잠금 링을 조여 고정합니다. 
볼트를 조이면 됩니다.

나사 플러그를 체결합니다.

렌치 볼트 규격 잠금 링 설치 Ta(8.8T) 잠금 링 설치 Tb(12.9T)

AGV 트롤리 서보 휠 모듈

● 외부 강제 브레이크 해제 지원

● 백래시가 적고 정밀도가 높은 감속기

● 표준 CANopen 통신 프로토콜

● 차량 효율성 향상 및 완전 적재 시 더 빠른 기동

● 더 강력한 등판 및 장애물 극복 성능

● 내장 온도 센서 이상 조기 알람

● 종합적인 안전성

제품 장점

적용 시나리오

AGV 서보 휠(1T 부하) 표준 파라미터

100kg, 300kg 적재 가능
600kg, 1T, 1.5T
모바일 로봇

하중이 600kg 미만인 모바일 로봇을 위해 특별히 설계된 파워 서보 휠 모듈입니다.
1~1.5톤 미만의 하중을 가진 모바일 로봇을 위해 특별히 설계된 파워 서보 휠 모듈입니다.

고도의 통합성: 드라이브, 모터, 감속기, 휠의 네 가지 주요 구성 요소는 고도로 통합되어 있으며 컴팩트한 구조로 차체 소형화에 
유리합니다.
높은 설치 정밀도: 브래킷 설치, 간단하고 편리한 설치, 높은 설치 정밀도, 보행 제어 정밀도 향상
높은 신뢰성: 통합 모듈, 전원 공급 장치 및 통신 케이블만 외부에 있으며, 간섭 방지 성능이 우수하여 차량 시스템의 안정성과 
신뢰성을 향상시킵니다.
우수한 유지보수성: 통합 제품에는 단일 공급업체가 있어 후속 제품 유지 관리에 도움이 되고 공급망 및 판매 후 비용이 
절감됩니다.
호환 가능한 설계, 원활한 전환: 서보 휠 제품의 사용법은 Buke 표준 제품과 다르지 않으며 전환이 원활하게 이루어집니다.

2.14m/s
최고 속도

99Nm
피크 토크

100Ap
드라이버 피크

40Nm
정격 토크

16K
속도 루프

8K
위치 루프

메인 주파수
2.4배 증가

기계식 키 적용 모터 설치 방법

홈
플

랫
폼

 입
력

 축

잠
금

 링
 홈

부싱 적용 설치 방법

부싱

슬리브 노치

체결 볼트

기계식 키 홈

잠금 링

모터 축

플랫폼 입력 축
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중공 회전 플랫폼 및 모터 설치 지침
모터 설치 지침

참고 1: 모터 설치 방법

참고 2: 렌치 볼트 조임 토크

먼저 모터와 회전 플랫폼의 치수를 맞추고 접촉면의 
이물질을 모두 제거합니다.

어댑터 플랜지의 나사 플러그를 제거하고 체결 나사가 
보일 때까지 위치를 조정합니다.

모터와 어댑터 플랜지의 위치를 조정한 후, 잠금 링이 더 
이상 공회전하지 않을 때까지 고정 볼트를 천천히 
조입니다.

초기에는 볼트를 대각선 순서로 고정합니다. 5단계를 
완료한 후 조임 토크 기준 Tb를 참조하여 고정 볼트를 
조입니다.

조임 토크 표준 Ta를 참조하여 고정 볼트를 최종 
조입니다.

기계식 키를 분리한 후, 잠금 
링의 위치를 조정하여 잠금 
링의 홈이 회전 플랫폼 입력 
축의 홈과 정렬되도록 하고 
이후 플랫폼의 입력 축을 
조여 고정합니다. 축 홀과 
모터 축에 그리스를 바르고 
모터 축을 삽입한 다음 
기계식 키 홈을 잠금 링 홈과 
최대한 정확히 정렬합니다. 
연결을 더욱 견고하게 하기 
위해 잠금 링의 체결 볼트를 
조여 고정합니다.

모터 축 직경이 플랫폼 입력 
축 홀에 비해 작은 경우, 
슬리브를 추가하여 조정할 수 
있습니다. 설치 방법은 벨트 
방식과 동일합니다. 기계식 
키 방식의 모터 설치 방법도 
동일합니다. 슬리브를 삽입한 
후 잠금 링의 홈과 정렬하고 
잠금 링을 조여 고정합니다. 
볼트를 조이면 됩니다.

나사 플러그를 체결합니다.

렌치 볼트 규격 잠금 링 설치 Ta(8.8T) 잠금 링 설치 Tb(12.9T)

AGV 트롤리 서보 휠 모듈

● 외부 강제 브레이크 해제 지원

● 백래시가 적고 정밀도가 높은 감속기

● 표준 CANopen 통신 프로토콜

● 차량 효율성 향상 및 완전 적재 시 더 빠른 기동

● 더 강력한 등판 및 장애물 극복 성능

● 내장 온도 센서 이상 조기 알람

● 종합적인 안전성

제품 장점

적용 시나리오

AGV 서보 휠(1T 부하) 표준 파라미터

100kg, 300kg 적재 가능
600kg, 1T, 1.5T
모바일 로봇

하중이 600kg 미만인 모바일 로봇을 위해 특별히 설계된 파워 서보 휠 모듈입니다.
1~1.5톤 미만의 하중을 가진 모바일 로봇을 위해 특별히 설계된 파워 서보 휠 모듈입니다.

고도의 통합성: 드라이브, 모터, 감속기, 휠의 네 가지 주요 구성 요소는 고도로 통합되어 있으며 컴팩트한 구조로 차체 소형화에 
유리합니다.
높은 설치 정밀도: 브래킷 설치, 간단하고 편리한 설치, 높은 설치 정밀도, 보행 제어 정밀도 향상
높은 신뢰성: 통합 모듈, 전원 공급 장치 및 통신 케이블만 외부에 있으며, 간섭 방지 성능이 우수하여 차량 시스템의 안정성과 
신뢰성을 향상시킵니다.
우수한 유지보수성: 통합 제품에는 단일 공급업체가 있어 후속 제품 유지 관리에 도움이 되고 공급망 및 판매 후 비용이 
절감됩니다.
호환 가능한 설계, 원활한 전환: 서보 휠 제품의 사용법은 Buke 표준 제품과 다르지 않으며 전환이 원활하게 이루어집니다.

2.14m/s
최고 속도

99Nm
피크 토크

100Ap
드라이버 피크

40Nm
정격 토크

16K
속도 루프

8K
위치 루프

메인 주파수
2.4배 증가

기계식 키 적용 모터 설치 방법

홈
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부싱 적용 설치 방법

부싱

슬리브 노치

체결 볼트

기계식 키 홈

잠금 링

모터 축

플랫폼 입력 축
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명명 규칙

파라미터 사양

치수:

치수:

전원 공급

정격 선속도 (m/s)
정격 토크 Tn(Nm)
피크 토크 Tn(Nm)
타이어 직경 (mm)
타이어 폭 (mm)
타이어 재질
타이어 경도 등급
동적 제동
동적 제동 전압 흡수 지점
과전압 알람 전압
저전압 알람 전압
입력 사양
출력 사양
홀딩 브레이크
강제 브레이크 해제 인터페이스
RS485 디버그 포트
CAN 버스

전원 공급
로직 전원 공급

AGV 시리즈 일체형 서보 휠

전원 공급 최대 연속 출력 전류(ms)
피크 전류(PEAK)

모터

소음
냉각 방식

모터 정격 속도 nN(rpm)
모터 정격 토크 Tn(Nm)
브레이크 홀딩 토크 T(Nm)

작동 환경

작동 온도
보관 온도
습도 (비응축)
보호 등급
높음
대기압

폴리우레탄(선택 사항)

DC63V+2V(기본값, 설정 가능)
외부 제동 저항이 필요합니다(작동 조건에 따라 다르며 주로 급가속 및 급정지 상황에서 사용됨)

2채널 디지털 입력, 공통 COMI 단자, 하이 레벨: 2.5-30VDC, 저레벨: 0-5VDC, 최대 주파수: 1KHz, 입력 임피던스: 5KS2.

디지털 출력 1채널, 공통 COMO 단자, 최대 출력 전류: 100mA

내장형 브레이크 및 제어 회로

서보 휠에 전원이 입력이 없는 경우에만 사용되는 1채널 강제 브레이크 해제 인터페이스.

최대 지원 보드레이트: 115.2Kbps

최대 1Mbps의 보드레이트를 지원하며 CANopen 프로토콜을 통해 컨트롤러와 통신 가능

자연 냉각, 차체를 통한 보조 열 방출

정격 작동 고도는 1000m 미만입니다. 작업 고도가 1000m를 초과하는 경우, 고도가 100m 증가할 때마다 정격이 1.5%씩 감액됩니다. 최대 작동 고도는 2000m입니다.

모델 식별

AGV 4 in 1 서보 휠
HGV 단일 감속기

전자식 고정자 외경

104

비틀림

22Nm, 40Nm

인코더 타입

M: 단회전 통신형
자기전기 인코더

공급 전압

D: DC48V

특수 맞춤 사양

맞춤 접미 코드

휠 커버 재질/패턴 타입

A: 폴리우레탄
융기된 단면, 다이아몬드 패턴

0: 휠 없음

비율

9, 11

휠 속도

(감속기 출력 후)
22*10rpm
23*10rpm

휠 외경

165mm
180mm

0mm

홀딩 브레이크

B: 브레이크 포함
A: 브레이크 없음

커넥터 타입,
케이블 길이 등

T: 표준 커넥터
및 케이블 길이

485 직렬 케이블

24 로직 전원

제동 저항기

퓨즈 배선
24-60V 전원 공급

외부 배선도 통합 서보 휠 제어 배선도

강제 브레이크 해제를 위한 권장 회로 배선도

디지털
신호 입력

입력 공통 드라이브 준비
출력 공통 디지털

신호 입력

강제 잠금
해제 입력

+48V 태양광 +24V 브레이크 전원

드라이브

K1과 K3는
상호 배타적입니다

+24V 로직 회로

참고: 서보 휠의 로직 전원과 전원을 차단한 후 사용하세요.
+24_GND

휠 패턴 도면

휠 패턴 도면
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명명 규칙

파라미터 사양

치수:

치수:

전원 공급

정격 선속도 (m/s)
정격 토크 Tn(Nm)
피크 토크 Tn(Nm)
타이어 직경 (mm)
타이어 폭 (mm)
타이어 재질
타이어 경도 등급
동적 제동
동적 제동 전압 흡수 지점
과전압 알람 전압
저전압 알람 전압
입력 사양
출력 사양
홀딩 브레이크
강제 브레이크 해제 인터페이스
RS485 디버그 포트
CAN 버스

전원 공급
로직 전원 공급

AGV 시리즈 일체형 서보 휠

전원 공급 최대 연속 출력 전류(ms)
피크 전류(PEAK)

모터

소음
냉각 방식

모터 정격 속도 nN(rpm)
모터 정격 토크 Tn(Nm)
브레이크 홀딩 토크 T(Nm)

작동 환경

작동 온도
보관 온도
습도 (비응축)
보호 등급
높음
대기압

폴리우레탄(선택 사항)

DC63V+2V(기본값, 설정 가능)
외부 제동 저항이 필요합니다(작동 조건에 따라 다르며 주로 급가속 및 급정지 상황에서 사용됨)

2채널 디지털 입력, 공통 COMI 단자, 하이 레벨: 2.5-30VDC, 저레벨: 0-5VDC, 최대 주파수: 1KHz, 입력 임피던스: 5KS2.

디지털 출력 1채널, 공통 COMO 단자, 최대 출력 전류: 100mA

내장형 브레이크 및 제어 회로

서보 휠에 전원이 입력이 없는 경우에만 사용되는 1채널 강제 브레이크 해제 인터페이스.

최대 지원 보드레이트: 115.2Kbps

최대 1Mbps의 보드레이트를 지원하며 CANopen 프로토콜을 통해 컨트롤러와 통신 가능

자연 냉각, 차체를 통한 보조 열 방출

정격 작동 고도는 1000m 미만입니다. 작업 고도가 1000m를 초과하는 경우, 고도가 100m 증가할 때마다 정격이 1.5%씩 감액됩니다. 최대 작동 고도는 2000m입니다.

모델 식별

AGV 4 in 1 서보 휠
HGV 단일 감속기

전자식 고정자 외경

104

비틀림

22Nm, 40Nm

인코더 타입

M: 단회전 통신형
자기전기 인코더

공급 전압

D: DC48V

특수 맞춤 사양

맞춤 접미 코드

휠 커버 재질/패턴 타입

A: 폴리우레탄
융기된 단면, 다이아몬드 패턴

0: 휠 없음

비율

9, 11

휠 속도

(감속기 출력 후)
22*10rpm
23*10rpm

휠 외경

165mm
180mm

0mm

홀딩 브레이크

B: 브레이크 포함
A: 브레이크 없음

커넥터 타입,
케이블 길이 등

T: 표준 커넥터
및 케이블 길이

485 직렬 케이블

24 로직 전원

제동 저항기

퓨즈 배선
24-60V 전원 공급

외부 배선도 통합 서보 휠 제어 배선도

강제 브레이크 해제를 위한 권장 회로 배선도

디지털
신호 입력

입력 공통 드라이브 준비
출력 공통 디지털

신호 입력

강제 잠금
해제 입력

+48V 태양광 +24V 브레이크 전원

드라이브

K1과 K3는
상호 배타적입니다

+24V 로직 회로

참고: 서보 휠의 로직 전원과 전원을 차단한 후 사용하세요.
+24_GND

휠 패턴 도면

휠 패턴 도면
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치수:

치수:

치수:

치수:

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.
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치수:

치수:

치수:

치수:

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.
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치수:

치수:

치수:

치수:

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

140 141



치수:

치수:

치수:

치수:

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.
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치수:

치수:

치수:

치수:

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량
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치수:

치수:

치수:

치수:

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량

참고: 사양은 사전 통지 없이 변경될 수 있습니다.

파라미터 사양
성능 모델
감속비
시리즈
정격 출력 토크
최대 출력 토크
정격 입력 속도
최대 입력 속도
소음 값
정격 부하 효율
백래시
수명
주위 온도
보호 등급
최대 반경 방향 하중
최대 축방향 하중
총 중량
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FEQ 휠 기어박스

휠 감속기 명명 규칙

감속기 코드 사양 감속비 최대 반경 하중 모터 축 직경 맞춤형 일련 번호 휠 폭 휠 직경

FEQ (허브 직경 대응)
095/115
145/195

16/20
32/40

05-500kg
10-1000kg
15-1500kg
30-3000kg

** 40 160-φ16014-φ14
19-φ19
22-φ22

FEQ 감속기 - 기술 파라미터

기어 감속기 포함 - 기술 파라미터

감속기 파라미터

성능

감속비

정격 토크

최대 가속 토크

비상 정지 토크

정격 입력 속도

최대 입력 속도

최대 반경 하중

최대 축방향 하중

소음

전달 효율

윤활 방식

작동 온도

사용 수명

보호 등급

중량

감속기의 최대 허용 하중

휠 직경

휠 폭

폴리우레탄 휠 하중

최대 부하 시 최대 속도

부하 없는 최대 속도

총 길이

중량

관성 모멘트

합성 그리스

FEQ Mate-기술 정보

풀리 특성 값

휠 폭 (mm)

정적 마찰 계수 >0.25 (마찰 계수는 지면에 따라 다릅니다. 휠이 건조하고 연마된 강철 레일 위에서 주행할 경우 마찰 계수 μ=0.25)

-30°C ~ +70°C. 주위 온도가 +40°C를 초과하면 부하 용량이 감소합니다.

매끄러운 트레드와 요철형 트레드는 다양한 작업 조건에 적합합니다.

블랙

저소음 작동, 높은 동적 허용 하중, 바닥 보호, 내마모성, 절단 방지, 찢김 방지, 자국 미발생, 변색 방지.

90±3 HA

온도 범위(°C)

트레드

경도

트레드 특성

트레드 색상

● FEQ095 외형 치수

● FEQ115 외형 치수

입력측

입력측

출력측

출력측
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FEQ 휠 기어박스

휠 감속기 명명 규칙

감속기 코드 사양 감속비 최대 반경 하중 모터 축 직경 맞춤형 일련 번호 휠 폭 휠 직경

FEQ (허브 직경 대응)
095/115
145/195

16/20
32/40

05-500kg
10-1000kg
15-1500kg
30-3000kg

** 40 160-φ16014-φ14
19-φ19
22-φ22

FEQ 감속기 - 기술 파라미터

기어 감속기 포함 - 기술 파라미터

감속기 파라미터

성능

감속비

정격 토크

최대 가속 토크

비상 정지 토크

정격 입력 속도

최대 입력 속도

최대 반경 하중

최대 축방향 하중

소음

전달 효율

윤활 방식

작동 온도

사용 수명

보호 등급

중량

감속기의 최대 허용 하중

휠 직경

휠 폭

폴리우레탄 휠 하중

최대 부하 시 최대 속도

부하 없는 최대 속도

총 길이

중량

관성 모멘트

합성 그리스

FEQ Mate-기술 정보

풀리 특성 값

휠 폭 (mm)

정적 마찰 계수 >0.25 (마찰 계수는 지면에 따라 다릅니다. 휠이 건조하고 연마된 강철 레일 위에서 주행할 경우 마찰 계수 μ=0.25)

-30°C ~ +70°C. 주위 온도가 +40°C를 초과하면 부하 용량이 감소합니다.

매끄러운 트레드와 요철형 트레드는 다양한 작업 조건에 적합합니다.

블랙

저소음 작동, 높은 동적 허용 하중, 바닥 보호, 내마모성, 절단 방지, 찢김 방지, 자국 미발생, 변색 방지.

90±3 HA

온도 범위(°C)

트레드

경도

트레드 특성

트레드 색상

● FEQ095 외형 치수

● FEQ115 외형 치수

입력측

입력측

출력측

출력측
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(주) 정우코퍼레이션

스테퍼/서보 모터 구동(로봇 산업용)

사이클로이드 핀휠 RV 감속기
높은 비용 효율성/일본 하모닉 감속기의 사이즈를 완벽하게 대응 및 대체가능
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T K T TS2 M MO2 2I
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주식회사 정우코퍼레이션
인천시 연수구 솔밭로 60
T. 032-683-6200 
E. biz@jwcorporation.kr 
www.jwcorporation.kr

고정밀 유성 치차 감속기 정밀 중공 로터리 테이블 사이클로이드 감속기


